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1.说明说明说明说明 
应用应用应用应用 
AK-PC 730和 AK-PC 840是制冷系统中压缩机和冷凝器

容量控制的完整控制单元。 
它们也适用于并联系统，如，低压电路中单独压力控制

的压缩机容量控制。 
除了容量控制之外，控制器可向其它控制器发出信号，

显示运行状态的信息，如，强制关闭膨胀阀，报警信号

和报警信息。 

 
控制器主要功能是控制压缩机和冷凝器，使系统一直运

行在能量最优的压力状况下。吸气压力和冷凝压力通过

压力变送器信号进行控制。 
容量控制通过吸气压力 P0，媒介温度 S4或独立的控制

压力 Pctrl控制（用于并联系统）。 
 
不同的功能有： 
-多达 4（12）台压缩机的容量控制 
-每台压缩机多达 3级卸载 
-一或两台压缩机的速度控制 
-每台压缩机多达 6个安全输入 
-最低能耗的容量限制选择 
-当压缩机停止时，信号传递给其他控制器，从而电子膨

胀阀关闭 
-吸气管制冷剂喷液启停 
-热交换器（多级）制冷剂喷液启停 
-高压/低压/排气温度安全监控 
-多达 6（12）台风扇的容量控制 
-外部温度的浮动参考值 
-热回收功能 
-多级连接、变频调节或联合运行。 
-风扇安全监控 
-通过前端面板 LED 发光显示输入输出状态 
-可通过控制器或数据通信直接产生报警信号 
-利用文本显示报警，使报警原因一目了然 
-一些单独的功能，完全独立于调节-如报警、温控和压力

控制功能 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

例子 
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原理原理原理原理 
该系列控制器的最大优点是能随着区域的增加进行扩

展。它已发展为制冷控制系统，而不适于任意特殊应用-
通过读取软件及连接的定义方式可以创建多样性应用。

每种调节使用相同的模块，根据需要，也可以改变组合

方式。通过这些模块的搭建，可以实现多种类型的调

节。但你必须根据实际需要进行调节控制-这些说明会帮

助你对控制进行定义和建立连接。 
 
 
 
 

优点优点优点优点：：：： 
·控制器大小可以随着系统的增加而扩展 
·软件可以单独设置也可以全体设置 
·相同的部件实现多种控制 
·按需扩展 
·概念灵活 
         统一结构的控制器系列 
         一个原理-多种调节可使用 
        按需可选择模块 
        不同调节间使用相同模块 
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直接连接直接连接直接连接直接连接 
安装和运行 AK 控制器必须通过 AK-Service Tool软件 
程序。 
该程序安装在个人电脑上，通过控制器的菜单显示实现

各种功能的安装和运行。 
 
显示 
菜单显示是动态的，所以一个菜单中不同的设置可能导

致其他菜单中设置不同。 
 
具有少量连接的简单应用只需要有少量设置的安装。 
具有大量连接的通信应用将需要大量设置的安装。 
从主菜单可以进入压缩机调节菜单和冷凝器调节菜单。 
从显示器的下方可以进入通用功能，如时刻表、手动控

制、记录功能、报警和服务（设置） 
 
网络连接网络连接网络连接网络连接 
在同一个 ADAP-KOOL制冷控制系统中，控制器可以和

其他控制器连接。安装后，通过 AKM 软件系统可以远程

操作。 
 
 
用户用户用户用户 
控制器提供了多国语言，用户可以选择任意一种。如果

有不同的用户，他们可以选择不同的语言。所有的用户

必须拥有用户权限，最高权限允许用户进行全部操作，

最低权限只允许用户进行查看。 
 
外接外接外接外接显示显示显示显示器器器器 
通过安装外接显示器，用于显示 P0（吸气）和 Pc（冷

凝）。 
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发光二极管发光二极管发光二极管发光二极管 
LED 可以显示由控制器接收和传送的信号。 
 
记录记录记录记录 
通过记录功能可以定义希望显示的测量值。 
采集的值可以打印出来，也可以输出到 Excel文件。 
 
如果处于服务状态，可以根据趋势功能显示测量值。测

量值可以实时即时显示。 
 
 
报警报警报警报警 
如图是所有激活报警的概述。如果想确认看到的报警，

可以在确定区域选中它。 
 
如果想了解当前报警的更详细信息，可以点击它，即可

在显示屏上看到详细信息。 
 
 
所有早期报警都存在相应的显示器中，在此处可下载有

关历史报警的详细信息。 
 
故障解决 
控制器有一个功能可以持续跟踪并处理测量值。由结果

可知，在给定的时间周期内功能是否正常或产生了预期

的故障。此时传送当前状况的报警 – 虽然目前还没有产

生故障，但故障终究会到头。 
一个例子可能是冷凝器的缓慢堵塞。当警报产生时，容

量已经下降，但状况并不是很糟糕。将来得及拨打服务

电话。 
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2.控制器的设计控制器的设计控制器的设计控制器的设计 
这部分描述控制器是如何设计的 
 
系统中的控制器基于统一的连接平台，这里任何调节信

号的偏离是根据特定软件的高级部分和相关应用的输入

输出信号决定的。如果有一个带有极少连接的应用，则

只需控制器模块（底部的顶部）就足够了。如果有一个

带有很多连接的应用，那么需要控制器模块加一个或两

个扩展模块 
 
 
本节将介绍可能的连接及实际应用中需要选择模块的帮

助。 
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模块概述模块概述模块概述模块概述 
·控制器模块-可处理较小的区域 
 
·扩展模块。当变得更加复杂及需要增加输入和输出时，

可将扩展模块连接到控制器。模块旁边的插座可以传送

模块之间的电源和数据通信。 
 
·前部 
控制器模块的前端面板是智能单元，在此可定义调节功

能，将数据通讯连接到更大网络中的其它控制器。。 
 
·连接类型 
有多种类型的输入和输出。比如，从传感器和开关接收

信号，另一种是接收电压信号，第三种是带有继电器的

输出。不同的类型列于下面的表格里。 

 
·选择连接类型 
当调节建立后，就需要上述提到类型的各种连接。这些

连接必须是控制器模块或是扩展模块建立的。确保信号

的类型不能混乱（比如，一个模拟输入信号不能和数字

输入连接。） 
 
·连接的设计 
控制器必须知道你要连接的单独的输入和输出信号的位

置。这将在后面设置中介绍，每个单独的连接基于如下

原则定义： 
-连接到哪个模块 
-在哪个点（终端） 
-连接什么（如，压力变送器/类型/压力范围）
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1.控制器 
类型类型类型类型 功能功能功能功能 应用应用应用应用  
AP-PC 730 压缩机和冷凝器的容量控制器 

可控制 4台压缩机（每台有 3级卸压），6台风扇，最多 40个输入和输出点 
压缩机/冷凝器/两
者/并联控制 

小区域 

AP-PC 840 压缩机和冷凝器的容量控制器 
可控制 12台压缩机（每台有 3级卸压），12台风扇，最多 80个输入和输出点 

压缩机 /冷凝器 /两
者 

大区域 

 
2.扩展模块和输入和输出概述 

模拟输入模拟输入模拟输入模拟输入 On/Off 输出输出输出输出 
On/Off 电源电压电源电压电源电压电源电压 
（（（（Dl 信号信号信号信号）））） 

模拟输出模拟输出模拟输出模拟输出 
带带带带开关量开关量开关量开关量

的模块的模块的模块的模块 
类型类型类型类型 

用于传感器，压力

变送器 
继电器 
（SPDT） 

固

态 
低电压 
（最大 80V） 

高电压 
（最大 260V） 

0-10V直流 
强制继电

器输出 
控制器 11 4 4 - - - - 
扩展模块  
AK-XM 101A 8       
AK-XM 102A    8    
AK-XM 102B     8   
AK-XM 204A  8      
AK-XM 204B  8     x 
AK-XM 205A 8 8      
AK-XM 205B 8 8     x 
以下的扩展模块可以安装在控制器的 PC面板上 
AK-OB 110      2  
 
 
3.AK 运行和附件 
类型类型类型类型 功能功能功能功能 应用应用应用应用 
运行运行运行运行 
AK-ST 500 AK 控制器运行软件 AK 运行 
- PC和 AK 控制器之间的连接线 AK-Com port 
- AK 控制器和网卡之间的连接线 

AK 控制器和 PDA之间的连接线 
AK-RS232 

附件附件附件附件 变压器模块变压器模块变压器模块变压器模块 230V/115V到到到到 24V 
AK-PS 075 18VA 
AK-PS 150 36VA 

控制器电源 

附件附件附件附件 扩展显示器扩展显示器扩展显示器扩展显示器，，，，显示吸气压力显示吸气压力显示吸气压力显示吸气压力 
EKA 163B 显示  
EKA 164B 带运行按钮显示  

长度 2m - 显示器和控制器之间的连接线 
长度 6m 

附件附件附件附件 带时钟功能控制器的时钟带时钟功能控制器的时钟带时钟功能控制器的时钟带时钟功能控制器的时钟，，，，但不与数据通信连线但不与数据通信连线但不与数据通信连线但不与数据通信连线 
AK-OB 101A 带备用电源的时钟 安装在 AK 控制器上 
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尺寸尺寸尺寸尺寸 
 
模块的尺寸是 72mm 
100系列的模块组包含一个模块 
200系列的模块组包含两个模块 
控制器包含三个模块 
总长度=n*72+8 
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控制器控制器控制器控制器 
 
 
功能功能功能功能 
丹佛斯有一系列的控制器。控制器的功能由程序软件决

定，外观上看起来没有区别，它们有相同的可能连接： 
11个模拟输入，用于传感器，压力变送器，电压信号和

通讯信号。 
8个数字输出，4个固态电路输出和 4个继电器输出 
 
电源电压 
24V交流或直流 
24V电源只能用于一个控制器，而不能用于多个，因为

输入输出时不能隔开的。换句话说，每个控制器必须使

用变压器，且必须符合标准 II。电路末端不能接地。 
扩展模块的供电是通过模块右边的插座实现。 
变压器的规格取决于全部模块需要的总功率。 
 
压力变送器的供电可以是来自 5V 输出或 12V输出，取

决于变送器的类型。 
 
数据通信数据通信数据通信数据通信 
如果控制器包含在系统中，通信必须通过 LON 连接实

现。 
它的安装参见 LON 通信说明书。 
 
地址设置地址设置地址设置地址设置 
当控制器被链接到 AKA245 型的网关时，控制器的地址

必须设置为 1到 119之间的数字。（如果是系统管理器

AK-SM，则在 1到 999之间） 
 
PIN 服务服务服务服务 
当控制器连接到数据通信电缆时，网关必须识别新的控

制器，这可通过输入 PIN实现，当网关发送接受信号时

状态指示灯将会闪烁。 
 
运行运行运行运行 
控制器的设定运行必须通过软件程序的“服务工具”。程

序必须安装在 PC上，且 PC必须通过控制器前面板的网

络插座与控制器连接。 
 
发光二极管 
控制器共有两列 LED，它们表示： 
左边： 
·电源 
·通过 PC板底部激活的通信（红色=错误） 
·DO1到 DO2的输出状态 
右边： 
·软件状态（慢闪=正常） 
·与服务工具的通信 
·LON通信 
·当 LED 闪烁时报警 
·“Service Pin”开关被激活 

 
 
小模块（选择面板）可以安装在控制器的底部。这种模

块在下文中将进行详细的描述。 
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扩展模块扩展模块扩展模块扩展模块 AK-XM 101A 
 
 
 
功能功能功能功能 
此模块包含 8个模拟输入量，用于传感器，压力变送

器，电压信号和连接信号。 
 
电源电压电源电压电源电压电源电压 
由左侧的模块供电 
 
压力变送器电压可来自 5V 输出或 12V输出，取决于变

送器类型。 
 
LED 
只使用顶部的两个 LED，他们分别表示： 
·模块电源 
·和控制器通信的状态（红色=错误） 
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扩展模块扩展模块扩展模块扩展模块 AK-XM 102A/ AK-XM 102B 
 
 
功能 
此模块有 8个输入，用于开/关电压信号 
 
信号 
AX-XM102A  用于低压信号 
AX-XM102B 用于高压信号 
 
 
电源电压 
由左侧的模块供电 
 
LED 
它们表示： 
·电源 
·和控制器通信的状态（红色=错误） 
·单独输入点 1到 8状态（灯亮=通电） 
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扩展模块扩展模块扩展模块扩展模块 AK-XM 204A/ AK-XM 204B 
 
 
功能 
此模块有 8个电压信号输入 
 
电源电压 
由左侧的模块供电 
 
AK-XM 204B 独有 
强制继电器 
前部的 8个切换开关使它具备强制继电器功能 
选择 OFF或 ON 
处于“自动”位置时，控制器实施控制 
 
LED 
有两列 LED 灯，显示如下： 
左栏 
·控制器电源 
·和 PC终端通信的状态（红色=错误） 
·输出点 DO1到 DO8状态 
右栏（AK-XM 204B 独有）： 
·强制继电器 
ON=强制 
OFF=不强制 
 
保险丝 
在顶部的后侧，每个输出点都有一根保险丝。 
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扩展模块扩展模块扩展模块扩展模块 AK-XM 205A/ AK-XM 205B 
 
 
功能 
此模块有 8个模拟输入，用于传感器，压力变送器，电

压信号和连接信号 
8个继电器输出 
 
电源电压电源电压电源电压电源电压 
由左侧的模块供电 
 
AK-XM 205B 独有独有独有独有 
强制继电器强制继电器强制继电器强制继电器 
前部的 8个切换开关使它具备强制继电器功能 
选择 OFF或 ON 
在自动位置控制器进行控制 
 
LED 
有两排 LED 灯，显示如下： 
左栏 
·给控制器供电 
·与 PC板底端的通信状态（红色=错误） 
·DO1~DO8的输出状态 
右排：（仅 AK-XM 205B）： 
·强制继电器 
ON=强制 
OFF=不强制 
 
保险丝 
在顶部的后侧，每个输出点都有一根保险丝。 
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扩展模块扩展模块扩展模块扩展模块 AK-OB 110 
 
 
功能功能功能功能 
此模块包含两个 0-10V的模拟电压输出。 
 
电源电压电源电压电源电压电源电压 
由控制器模块供电 
 
安装安装安装安装 
模块安装在控制器的 PC板上。 
 
连接连接连接连接点点点点 
有两个输出点 24和 25.在前面控制器的章节中有过介

绍。 
 
最大负荷 
电流＜2.5mA 
电阻＞4 k欧姆 
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扩展扩展扩展扩展 模块模块模块模块 AK-OB 101A 
 
 
 
功能功能功能功能 
此模块是一个带有备用电池的时钟模块 
 
此模块可以用于没有和其它控制器有数据通信的控制器

中。如果控制器需要有备用电池用于下列功能，可使用

此模块： 
·时钟功能 
·设置白天/夜间切换时间 
·设置除霜时间 
·在断电时保存报警记录 
·在断电时保存温度记录 
 
连接连接连接连接 
此模块支持插座连接 
 
安装安装安装安装 
此模块安装在控制器内部顶端的 PC板上 
连接点连接点连接点连接点 
没有时钟模块点—只需连接。 
 
电电电电池使用寿命池使用寿命池使用寿命池使用寿命 
电池的使用寿命是几年-即使频繁断电。 
当电池需要更换时，会发出一个报警信号。 
报警之后电池仍可使用数月。 
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扩展模块扩展模块扩展模块扩展模块 EKA 163B/EKA 164B 
 
 
功能功能功能功能 
控制器显示重要的测量值，如设备温度、吸气压力或是

冷凝压力。通过控制按钮可以进行单独功能的设置。 
使用中的控制器确定测量值和设定值 
 
连接连接连接连接 
扩展模块通过带有插头的电缆与控制器连接连接。每个

模块使用一根电缆线。电缆线有不同的长度。 
 
所有类型的显示器（无论是否带有控制按钮）都可以连

接到任意显示输出口 A、B、C或 D 
 
安装安装安装安装 
此扩展模块可以安装在远离控制器至多 15m的地方。 
 
连接点连接点连接点连接点 
没有定义显示器的连接点——你只需简单的连接它。 
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变压器模块变压器模块变压器模块变压器模块 AK-PS 075/150 
 
 
功能 
为控制器提供 24V电压 
 
电源 
230V或 115V交流电（交流电范围 100V~240V）。 
 
安装 
在 DIN 轨道。 
 
效果 
类型 输出电压 输出电流 功率 
AK-PS 075 24V d.c 0.75A 18VA 
AK-PS 150 24V d.c 

(可调节) 
1.5A 36VA 

 
尺寸 
类型 高度 宽度 
AK-PS 075 90mm 36mm 
AK-PS 150 90mm 54mm 
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设计前言 
 
当扩展模块的数量设计好以后，应该注意下面几点。为

了避免使用额外的模块，可能需要改变信号。 
·ON/OFF信号可以通过两种方式接收。即通过模拟输入

的连接信号或高低电压模块的电压信号 
·ON/OFF输出信号可以通过两种方式发送。即通过继电

器开关或是固态电路。两者主要的区别是允许的负载以

及继电器开关包含一个熔断器开关。 
 
在实施调节时，可能需要考虑下列论述的各种功能和连

接。控制器中还有很多功能在此没有介绍，已介绍的是

为了建立连接的需要。 
 
 
 
 
功能 
时钟功能时钟功能时钟功能时钟功能 
控制器包含了时钟功能和冬夏季工况切换功能。 
当断电时，时钟会初始化。 
如果控制器连接到网关的网络，时钟设定是不变的，系

统管理器或是时钟模块可以安装在控制器上。 
 
控制的启/停 
控制可以通过软件开启或停止。外部的启/停也可以被连

接。 
 
报警功能 
如果报警信号被传送到信号变送器，必须使用继电器输

出。 
 
额外温度传感器和压力传感器 
如果要检测超出调节范围的测量值，传感器可以连接到

模拟输入。 
 
强制控制 
软件包括一个强制控制选项。如果使用带有继电器输出

的扩展模块，模块的顶部可装切换开关，开关置于 OFF
或 ON状态可强制控制每个继电器。 
 
数据通信 
控制器上有 LON 数据通信的终端。安装需求在专门的说

明书中介绍。 
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连接连接连接连接 
原则上连接种类有下面几种： 
 
模拟输入模拟输入模拟输入模拟输入“AI” 
这种信号必须连接两个终端。 
可接收下列信号 
·温度信号，来自 Pt1000的温度传感器 
·输入短路或开路的连接信号。 
· 0-10V的电压信号 
·压力变送器 AKS32或是 AKS32R的信号 
  供电电源来自模块终端面板，可供 5V 和 12V。 
设计程序时必须设定压力变送器的压力范围。 
 
ON/OFF 电压输入电压输入电压输入电压输入“DI” 
这种信号必须连接两个终端。 
·信号必须有两个级别，0V 或是输入电压值。 
这种信号类型有两种不同的扩展模块： 
-低电压信号，如 24V 
-高电压信号，如 230V 
 
当设计程序时此功能必须设定为： 
·当输入没有电压时，激活 
·当输入有电压时，激活 
 
 
ON/OFF 输出信号输出信号输出信号输出信号“DO” 
可以分为两类： 
·继电器输出 
所有的继电器都带有切换继电器，以使控制器在断电时

获得需要的功能。 
·固态电路输出 
为 AKV 阀预留，但输出像继电器输出一样，可以接入或

断开外部继电器。 
输出只建立在控制器模块的基础上。 
 
当设计程序时，功能必须设定为： 
·当 输出激活时激活 
·当输出不激活时激活 
 
模拟输出信号模拟输出信号模拟输出信号模拟输出信号“AO” 
如果控制信号需要被传输到外部单元如变频器时，使用

这种信号。 
设定的信号范围必须定义在：0-5V，1-5V，0-10V或 2-
10V。 
 
 
 
 
限制限制限制限制 
系统关于连接的单元数是很灵活的，所以用户必须确认

选择是否满足限制条件。 
控制器的复杂性取决于软件、处理器和内存的规格。它

为控制器提供一定数量的连接，通过这些连接可以下载

数据或者和继电器连接。 
 
√连接总数不能超过 40个（AK-PC 730） 
连接总数不能超过 80个（AK-PC 840） 
 

√扩展模块的数量必须限制，使总功率不超过 32w（包括

控制器） 
 
√一个控制器模块最多连接 5个压力变送器。 
 
√一个扩展模块最多连接 5个压力变送器。 
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压缩机和冷凝器控制设计压缩机和冷凝器控制设计压缩机和冷凝器控制设计压缩机和冷凝器控制设计 
 
步级步级步级步级：：：： 

1. 做一个存在问题的系统的草图 
2. 确保控制器的功能可以满足需要 
3. 考虑连接的建立 
4. 列出计划表格/写下总共连接的数量 
5. 控制器模块上的连接足够吗？-如果不是，可否

改变 ON/OFF输入信号将电压信号变为连接信

号，或查看是否需要扩展模块 
6. 决定使用什么扩展模块。 
7. 确保没有超过限制 
8. 计算模块的总长度 
9. 把模块连接在一起 
10. 确立连接的位置 
11. 画出连接图或原理图 
12. 变压器的规格 

 
 

1. 原理图 
 
 
 



 

28                     机组控制器                RS8EG302 © Danfoss  04-2010                     AK-PC730/AK-

PC840 

 

 
2. 压缩机和压缩机和压缩机和压缩机和冷凝器功能冷凝器功能冷凝器功能冷凝器功能 

 AK-PC 730 AK-PC 840 
应用应用应用应用   

压缩机组控制   

冷凝器组控制   

压缩机、冷凝器都控制   
   
压缩机容量控制   

控制传感器。P0，S4或
Pctrl 

  

Pl控制   

最多压缩机数   

每个压缩机最大卸载等级   

统一压缩机容量   

不同压缩机容量   

顺序操作（先进/后出）   

一个后两个压缩机转速控

制 
  

运行时间相等   

最小启动时间   

最小运行时间   

吸入管的喷液   

阶式换热器的喷液   
   
吸气压力参考值   

通过 P0最优化强制   

通过“夜间回置”强制   

通过“0-10V 信号”   
   
冷凝器容量控制   

控制传感器：Pc或 S7   

级数控制   

最大级数   

转速控制   

级数和转速控制   

夜间运行时速度限制   

通过温控功能的热回收功

能 
  

通过 Dl 信号的热回收功

能 
  

冷凝器 FDD的问题解答

功能 

  

   
冷凝器压力参考值   

浮动冷凝压力参考值   

热回收功能参考值设定   
   
安全功能   

最小吸气压力   

最大吸气压力   

最大冷凝压力   

最大排气温度   

最小/最大过热度   

压缩机安全监控   

压缩机常规高压监控   

冷凝器风扇安全监控   

带时间延迟的常规报警功

能 
  

   
其他   

其他传感器   

喷液功能   

独立显示连接选项   

独立温控功能   

独立压控功能   

独立电压测量   

最大输入输出   
 

更多更多更多更多功能功能功能功能 
 

压缩机 
可控制 4（12）台压缩机。每个压缩机三级卸载。 
1号 2号压缩机可以控制转速。 
下列控制传感器可以使用： 

1） P0-吸气压力 
2） S4-冷盐水温度 
3） Pctrl-低压电路的冷凝压力分级控制高

压电路 
 
冷凝器 
可控制 6（12）台冷凝器。 
风机可以控制转速。 
可以使用继电器输出和固态电路输出。 
可以使用下列控制器传感器： 

1） Pc-冷凝压力 
2） S7-温盐水温度（Pc用于高压安全）。 

 
高低压电路的连接 
高压电路的容量控制可以通过低压电路冷凝压力来调

节。 
控制器可以通过继电器输出发出一个信号，使低压电路

只有在高压电路开启的情况下才启动 
控制器可以从低压电路接收到一个信号，这是制冷的需

要。 
 
冷凝风扇转速控制 
此功能需要一个模拟输出模块。 
一个继电器输出用于启停转速控制。 
风扇也可以通过继电器输出开启或停止。 
 
安全电路 
如果信号时从一个或多个安全电路接收，那么每个信号

必须连接一个 ON/OFF输出。 
 
用于提高吸气压力的白天/夜间信号 
时钟功能可以使用，但是必须要用外部 ON/OFF信号替

换。 
如果使用 P0最优化功能，没有关于吸气压力的升高的信

号。 
P0最优化会考虑到这点。 
 
喷液强制功能 
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当所有 压缩机都停止时，此功能早蒸发器控制关闭膨胀

阀。 
此功能通过数据通信实现，或者通过继电器输出连接。 
 
独立温控和压力控制功能 
按照用户的需求，一系列的温控器可以被使用。此功能

需要一个传感器信号和继电器输出。在控制器中有开机

值和关机值的设定，并且有关联的报警功能。 
 
独立电压测量 
根据客户的需求可以使用一些电压测量功能。信号可以

是 0-10V信号。此功能需要一个电压信号和继电器输

出。在控制器中有开机值和关机值的设定，并且有关联

的报警功能。 
 
如果你需要知道更多内容，请到第五章。 
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连接连接连接连接 
下面是所有可能连接的概述。可以根据下页中的表格来

阅读下文 
 
模拟输出模拟输出模拟输出模拟输出量量量量 
温度传感器温度传感器温度传感器温度传感器 
·S4（冷盐水温度） 

只有用于压缩机控制的传感器选择 S4时，此传感器才

启用。 
·Ss（吸气温度） 

必须和压缩机保持控制连接 
·Sd（排气压力） 

必须和压缩机保持控制连接 
·Sc3（室外温度） 

当监控功能 FDD使用时，此传感器才启用。 
当控制执行浮动冷凝参考值时，此传感器才启用 

·S7（热盐水回水温度） 
只有在冷凝器控制传感器选择 S7时，此传感器才启用 

·Saux（1-4），其他温度传感器 
最大 4个附加传感器可以连接用于监控和数据收集。这

些传感器可以用在一般的温控功能上。 
压力变送器压力变送器压力变送器压力变送器 
·P0 吸气压力 

必须和压缩机保持控制连接 
（除霜保护） 

·Pctrl（级数控制压力） 
只有在压缩机控制传感器选择 Pctrl时，此传感器才启

用。 
·Pc（冷凝压力） 

必须与压缩机控制或冷凝器控制保持连接。 
·Paux（1-3） 
    最多三个附加压力变送器可以连接，用于监控器和数

据收集。 
这些传感器可以用于一般的压力开关功能。 
注意：一个 AKS32或 AKS 32R压力传感器最多可以

传送信号给 5个控制器。 
压力信号压力信号压力信号压力信号 
·Ext.Ref 

在从其他控制器接受参考值强制信号时使用。 
·电压输入量（1-5） 

最多可以连接 5个附加电压信号，用于监控器和数据收

集。这些型号可以用在一般的压力输入功能 
ON/OFF 输入量输入量输入量输入量 
连接功能（模拟输入）或电压信号（扩展模块） 
·所有压缩机的常规安全输入（如常规高压/低压压力开关

量） 
·每个压缩机的安全电路最多 6个信号 
·级数低压控制的压缩机卸载信号 
·级数高压控制的压缩机需求信号 
·冷凝器风扇安全电路信号 
·变频器安全电路的任何信号 
·内部启停控制 
·内部白天/夜间信号（升高或降低吸气压力参考值）。当

“P0最优化”功能开启时，此功能不启用。 
·Dl报警（1-10）输入量 
最多 10个附加的 ON/OFF信号，用于一般的监控和数据

收集报警。 
ON/OFF 输出量输出量输出量输出量 
继电器输出量 
·压缩机 
·卸载器 
·风扇电机 
·喷液功能（蒸发器控制信号。每一个吸气组一个）。 
·热交换器喷液启停 
·压缩机卸载，级数高压控制输出信号 
·压缩机需求，级数低压控制输出信号 
·吸气管喷液启停 
·热回收启停 
·转速控制启停信号 
·报警继电器 
·一般温控器 ON/OFF信号（1-5），压力开关（1-5）或

是电压输入功能（1-5）。 
固态电路输出量固态电路输出量固态电路输出量固态电路输出量 
固态电路输出量在控制器模块上有何上文提到的“继电器

输出量”一样的功能。（当控制器断电时，输出量为

OFF） 
模拟输出量模拟输出量模拟输出量模拟输出量 
·冷凝器风机转速控制 
·压缩机转速控制 
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案例案例案例案例 
压缩机组 
·制冷剂 R134a 
·一台转速控制压缩机（30kw，30-60Hz） 
·4台工时平衡压缩机（15kw） 
·每台压缩机有安全监控 
·常规高压监控 
·P0设定为 15℃。夜间回置 5K 
 
冷凝器冷凝器冷凝器冷凝器 
·6个风扇，分级调节 
·Pc控制基于室外温度传感器 Sc3 
 
接收器接收器接收器接收器 
液位监控器 
 
工作间风扇工作间风扇工作间风扇工作间风扇 
·温控风扇在工作间 
 
安全功能 
·P0，Pc和吸气管过热度监控 
·P0 max=-5℃，P0 min=-35℃ 
·Pc max=50℃ 
·Sd max=120℃ 

·SH min=5℃，SH  max=35℃ 
 
其他其他其他其他 
·使用报警输出 
·使用外部主开关 

 
案例中的数据在下一页案例中的数据在下一页案例中的数据在下一页案例中的数据在下一页 
在案例中下列的模块被使用在案例中下列的模块被使用在案例中下列的模块被使用在案例中下列的模块被使用：：：： 
·AK-PC 840 基础模块 
·AK-XM 102B数字输入模块 
·AK_XM 204B 继电器模块 
·AK-OB 110 模拟输出模块 
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设计表格 
 
表格帮助你确认在基本控制器上有只够的输

入和输出点。 
如果不够，控制器必须扩展上文提到的扩展

模块 
 
写下你需要的连接，然后汇总。 

模 
拟 
输 
出 
信 
号 

例 
子 

ON/ 
OFF 
电 
压 
信 
号 

例 
子 

ON/ 
OFF 
电 
压 
信 
号 

例 
子 

ON/ 
OFF 
输 
出 
信 
号 

例 
子 

模

拟 
输 
出 
信 
号 
0-
10 
V 

例

子 
限制 

模拟输出   

温度传感器 Ss，Sd，Sc3，S4，S7  3  

附加温度传感器/独立温控器  2 P = Max. 5/ 
module 

压力变送器 P0，Pc，Pctrl，独立压力控制器  1  

其他控制的电压信号，独立信号    

通过温控器的热回收    
   

  

 
ON/OFF 输入输入输入输入 连接 24V 230V  

安全电路，所有压缩机共用。      1 Max.1 

安全电路，油压       Max. 1/ comp. 

安全电路，压缩机电机保护        

安全电路，压缩机电机温度        

安全电路，压缩机高压温控        

安全电路，压缩机高压压力控制        

安全电路，每个压缩机      5  

安全电路，冷凝风扇       Max. 1/ fan 

安全电路，变频器        

外部启动      1  

LT 卸载输入/HT需求输入        

吸气压力夜间回置        

DI 独立报警功能  1      

负荷卸载        

DI 热回收        
        
ON/OFF 输出输出输出输出 

 

 

压缩机电机  5 Max. 4 (12) 

卸载器    

分级  6 Max. 6 (12) 

风扇电机  1 Max. 1 

报警继电器   Max. 1 

喷液 ON  1 Max. 5+5+5 

独立温控和压力控制功能，电压测量   Max. 1 

通过温控器的热回收功能   Max. 1 

吸气管喷液/热交换器    

LT 卸载输出/HT需求输出    
    
模拟控制信号模拟控制信号模拟控制信号模拟控制信号，，，，0-10V 

 

 

变频器，Com.1+(Com.2或是风扇) 

   

 
 1 Max. 2 

控制连接数总和控制连接数总和控制连接数总和控制连接数总和  7  0  7  13  1  

控制器模块上的连接数 11 11 0 0 0 0 8 8 0 0  

适当的缺少连接数适当的缺少连接数适当的缺少连接数适当的缺少连接数  0  -  7  5  1  
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通过一个或多个扩展模块提供缺少的连接通过一个或多个扩展模块提供缺少的连接通过一个或多个扩展模块提供缺少的连接通过一个或多个扩展模块提供缺少的连接：：：： 功率总和 
AK-XM 101A（8个模拟输入）           ___ pcs. á 2 VA = __ 

AK-XM 102A（8个低电压数字输入）           ___ pcs. á 2 VA = __ 

AK-XM 102B（8个高电压数字输入）      1     ___ pcs. á 2 VA = __ 

AK-XM 204A/B（8个继电器输出）        1   ___ pcs. á 5 VA = __ 

AK-XM 204A/B（8个模拟量输出+8个继电器输出）           ___ pcs. á 5 VA = __ 

AK-OB 110 （2个数字输出）          1 ___ pcs. á 0 VA = 0 

           1 pcs. á 8 VA = 8 

           Sum = 

           Sum = max. 32 VA 
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8.长度长度长度长度 
 
如果用户使用了扩展模块，控制器的长度也会相应的增

加。一排模块是一个整体，不能从中间断开。 
 
模块的模数是 72mm。 
100系列的模块的长度是一个模数 
200系列的模块的长度是两个模数 
控制器的长度是 3个模数 
一个完整的单元的长度=n*72+8 
 
或者是： 
模块模块模块模块 类型类型类型类型 数量数量数量数量 单位长度单位长度单位长度单位长度 长度长度长度长度 
控制器模块  1 *224 =224mm 
扩展模块 200系列 _ *144 =___mm 
扩展模块 100系列 _ *72 =___mm 

总长度总长度总长度总长度 =___mm 

 
 

 
 
 
 
例如： 
控制器模块+1个 100系列扩展模块=224+72=296mm

 
 
 
 

9.模块连接模块连接模块连接模块连接 
 
 
 
首先是控制器模块再配上选择的扩展模块。扩展模块的

顺序可以任意安排。 
但是，你不能改变顺序，即当你已经完成安装后，即控

制器已经识别模块先后的连接顺序时，你就不能重新安

排模块的顺序了。 
 
 
 
模块相互依次连接，上一个模块提供下一个模块的时间

传递，供电和内部数据通信。 
 
安装和移动模块时必须确保断电。 
 
 
安装在控制器连接插座的保护罩必须罩在长期不用的插

座上，以免插座发生短路或是进灰。 
 
 
当控制运行时，控制器将会时刻检查模块的连接，连接

的状态会在 LED 上显示。 
 
 
当用于 DIN 轨道安装的两个卡键打开时，模块可以按入

DIN 轨道的位置上-无论模块排在哪里。 
移出模块同样需要两个卡键打开。 
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10.确定连接点确定连接点确定连接点确定连接点 
 
所有的连接必须与模块和连接点进行设计规划，原则上

连接在哪里无关紧要，只要连接是正确的输入和输出类

型。 
·控制器是第一个模块，下一个模块是 2号模块。 
·一个连接点有两个或三个输出输入端口（如两个传感器

端口和单个继电器端口）。 
 
先填写相关模块的连接概述表，有助于连接图表的准备

和随后的设置。 
原则 
名称 模块上 连接点上 功能 
连接压缩机 1 x x 关闭 
连接压缩机 2 x x 关闭 
连接报警继电器 x x NC 

连接主开关 x x 关闭 
连接 P0 x x AKS 32R 1-6 

bar 
 
控制器和扩展米快的连接概述从“模块概述”如控制器模

块： 
信号 模块 连接点 端口 信号类型

/激活 
  1(AI 1) 1-2  
  2(AI 2) 3-4  
  3(AI 3) 5-6  
  4(AI 4) 7-8  
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
-1,2,3和 5栏用于设计 
-2和 4栏用于连接图 
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信号 模块 连接点 端口 
信号类型/ 

激活 

排气温度 - Sd 1(AI 1) 1-2 Pt 1000 

吸气温度- Ss 2(AI 2) 3-4 Pt 1000 

室外温度 - Sc3 3(AI 3) 5-6 Pt 1000 

扩展主开关 4(AI 4) 7-8 Closed 

工作区温控传感器- Saux1 5(AI 5) 9-10 Pt 1000 

吸气压力 - Po 6(AI 6) 11-12 AKS32-12 

冷凝压力 - Pc 7(AI 7) 13 - 14 AKS32-34 

接收等级 on/of 8(AI 8) 19 - 20 开启 

 9(AI 9) 21 - 22  

 10(AI 10) 23 - 24  

 11(AI 11) 25 - 26  

风扇 1 12(DO1) 31 - 32 ON 

风扇 2 13(DO2) 33 - 34 ON 

风扇 3 14(DO3) 35 - 36 ON 

风扇 4 15(DO4) 37 - 38 ON 

风扇 5 16(DO5) 39 - 40 - 41 ON 

风扇 6 17(DO6) 42 - 43 - 44 ON 

报警 18(DO7) 45 - 46 - 47 OFF 

房间风扇 19(DO8) 48 - 49 - 50 ON 

压缩机转速控制 24 - 0-10 V 

 

1 

25 -  

 

 
信号 模块 连接点 端口 激活 

压缩机 1 1(DO 1) 25 - 26 - 27 ON 

压缩机 2 2(DO 2) 28 - 29 - 30 ON 

压缩机 3 3(DO 3) 31 - 32 - 33 ON 

压缩机 4 4(DO 4) 34 - 35 -36 ON 

压缩机 5 5(DO 5) 37 - 38 - 39 ON 

 6(DO 6) 40 - 41 - 42  

 7(DO 7) 43 - 44 - 45  

 

2 

8(DO 8) 46 - 47 - 48  

 
 

信号 
模

块 
连接点 端口 激活 

压缩机 1安全信号 1(DI 1) 1-2 开启 

压缩机 2安全信号 2(DI 2) 3-4 开启 

压缩机 3安全信号 3(DI 3) 5-6 开启 

压缩机 4安全信号 4(DI 4) 7-8 开启 

压缩机 5安全信号 5(DI 5) 9-10 开启 

所有压缩机共用安全信号 6(DI 6) 11-12 开启 

 7(DI 7) 13 - 14  

 8(DI 8) 15 - 16  

 

3 
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11.连接图 
 
各模块的图样可以从 Danfoss得到。 
格式=dwg 和 dxf 
 
你可以自己给模块编号并且画出各自的连接。 
 

 
 

例续： 
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12 电源电源电源电源 
 
电源只和控制器模块连接。其他模块的供电通过模块间的插

座传送。供电电压必须是 24V+/-20%。一个变压器只能给一

个控制器供电。24V电源不能和其他控制器或单元共用。模

拟输入和输出由模块电源供电。 
 
+/-24V输入不能接地。 

变压器功率变压器功率变压器功率变压器功率 
 
电源功率随着模块数量的增加而增加： 

模块模块模块模块 类型类型类型类型 数量数量数量数量 功率功率功率功率 
控制器  1x8= 8VA 
扩展模块 200系列 _x5= _ VA 
扩展模块 100系列 _x2= _ VA 
总计   _ VA 

 
 
例续： 
 
控制器模块                             8VA 
+1扩展模块 200系列          5VA 
+1 扩展模块 100系列          2VA 
                                                   ----- 
变压器功率（至少）         15VA 
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订货订货订货订货 
1. 控制器 

类型类型类型类型 功能功能功能功能 应用应用应用应用 语言语言语言语言 编号编号编号编号 
例例例例

续续续续 
英语、德语、法语、荷兰语、意大

利语 
080Z0116  

英语、西班牙语、葡萄牙语 080Z0117  
英语、丹麦语 080Z0118  
英语、波兰语、俄语、捷克语 080Z0119  

AK-PC 
730 

机组控制器，控制压缩

机和冷凝器 
压缩机/冷凝器/压缩机和冷

凝器/分级控制 

英语、中文 080Z0120  
英语、德语、法语、荷兰语、意大

利语 
080Z0111 X 

英语（英式）、西班牙语、葡萄牙

语、英语（美式） 
080Z0112  

英语、丹麦语、瑞典语、芬兰语 080Z0113  
英语、波兰语、俄语、捷克语 080Z0114  

AK-PC 
840 

机组控制器，控制压缩

机和冷凝器 
压缩机/冷凝器/压缩机和冷

凝器 

英语，中文 080Z0115  
 
2. 扩展模块和输入输出概述 

模拟输

出 
ON/OFF输出 ON/OFF电源（DI 信

号） 
模拟输出 带开关量

模块 
编号 例续 类型 

从传感

器。压

力变送

器等 

继电器

（SPDT） 
固态电路 低电压

（最大

80V） 

高电压

（最大

260V） 

0-10V直

流 
强制继电

器输出 
带螺钉终

端 
 

控制器 11 4 4 - - - - -  

扩展 
AK-XM 
101A 

8       080Z0007  

AK-XM 
102A 

   8    080Z0008  

AK-XM 
102B 

    8   080Z0009 x 

AK-XM 
204A 

 8      080Z0006  

AK-XM 
204B 

 8     x 080Z0016 x 

AK-XM 
205A 

8 8      080Z0005  

AK-XM 
205B 

8 8     x 080Z0015  

下列扩展模块可以安装在控制器模块的 PC板上 
只有安装一个模块的空间 
AK-OB 110      2  080Z0251 x 

 
3. AK 运行和附件 

类型类型类型类型 功能功能功能功能 应用应用应用应用 编号编号编号编号 例例例例

续续续续 
运行运行运行运行 
AK-ST500 AK 控制器运行软件 AK-运行 080Z0161 x 
- PC和 AK 控制器之间通讯线连接 AK-Com port 080Z0262 x 
- 零调制解调器和 AK 控制器通讯线连接/PDA和 AK 控制器

通讯线连接 
AK-RS 232 080Z0261  

附件附件附件附件 变压器模块变压器模块变压器模块变压器模块 230V/115V到到到到 24V   
AK-PS 075 18VA 080Z0053 x 
AK-PC 150 36VA 

为控制器供电 
080Z0054  

附件附件附件附件 扩展显示器可以连接到控制器模块扩展显示器可以连接到控制器模块扩展显示器可以连接到控制器模块扩展显示器可以连接到控制器模块。。。。用于显示吸气压力用于显示吸气压力用于显示吸气压力用于显示吸气压力。。。。  
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EKA 163B 显示器  084B8574  
EKA 164B 带运行按钮显示器  084B8575  
- 长度 2m 084B7298  
 

显示器和控制器直接按的通讯线 
长度 6m 084B7299  

附件附件附件附件 用在控制器的时钟用在控制器的时钟用在控制器的时钟用在控制器的时钟，，，，能提供时钟功能能提供时钟功能能提供时钟功能能提供时钟功能，，，，但是不能与数据通信连接但是不能与数据通信连接但是不能与数据通信连接但是不能与数据通信连接  
AK-OB 
101A 

带备用电池的时钟 安装在 AK 控制

器上 

080Z0252  
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3.安装和接线安装和接线安装和接线安装和接线 
 
 

   这部分是描述控制器如何： 
·安装 
·连接 

 
 

                     我们通过先前的例子来说明，也就是下列的模块： 
·AK-PC  840 控制器模块 

·AK-XM 204B继电器模块 
  ·AK-XM 102B 数字输入模块 

 ·AK-OB 110 模拟输出模块 
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安装安装安装安装 
 
安装数字输出模块安装数字输出模块安装数字输出模块安装数字输出模块 
 

1. 拆下基础模块的顶盖 
此时基础模块不能连接电源 

 
按下左边 LED 灯旁边的按板和右边红色地址转换的按

板。 
往上抬起，即可拆下基础模块顶盖。 
 
2. 在基础控制器上安装扩展模块 

 
 
 
 

3. 装回顶盖 
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在基础模块上安装扩展模块在基础模块上安装扩展模块在基础模块上安装扩展模块在基础模块上安装扩展模块 
 
1.移开保护罩移开保护罩移开保护罩移开保护罩 

 
在基础模块的右侧移除连接插座的保护罩。 
把连接插座保护罩安装在最右边扩展模块的右边的连接插座

上。 
 
 
2.组合扩展模块和基础模块组合扩展模块和基础模块组合扩展模块和基础模块组合扩展模块和基础模块 
基本模块不能通电。 
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连线连线连线连线 
 
选择连接什么功能和如何连接 
 
1. 连接输入和输出点 
 
下面是举例的表格 

信号信号信号信号 
模模模模

块块块块 
连接点连接点连接点连接点 终端终端终端终端 

信号类型信号类型信号类型信号类型

/激活激活激活激活 
排气温度-Sd 1（AI1） 1-2 Pt1000 
吸气温度-Ss 2（AI2） 3-4 Pt1000 
室外温度-Sc3 3（AI3） 5-6 Pt1000 
外部主开关 4（AI4） 7-8 关闭 
工作区温控传感

器-Saux1 
5（AI5） 9-10 Pt1000 

吸气压力-P0 6（AI6） 11-12 
AKS32-
12 

冷凝压力-Pc 7（AI7） 13-14 
AKS32-
34 

回收液位 8（AI8） 10-20 Open 
 9（AI9） 21-22  

 
10
（AI10） 

23-24  

 
11
（AI111） 

25-26  

风扇 1 12（DO1） 31-32 ON 
风扇 2 13（DO2） 33-34 ON 
风扇 3 14（DO3） 35-36 ON 
风扇 4 15（DO4） 37-38 ON 
风扇 5 16（DO5） 39-41 ON 
风扇 6 17（DO6） 42-44 ON 
报警 18（DO7） 45-47 ON 
房间风扇 19（DO8） 48-50 ON 
压缩机转速控制 24  0-10V 
 

1 

25   
 
 

信号信号信号信号 模块模块模块模块 连接点连接点连接点连接点 终端终端终端终端 激活激活激活激活 

压缩机 1 
1
（DO1） 

25-27 ON 

压缩机 2 
2
（DO2） 

28-30 ON 

压缩机 3 
3
（DO3） 

31-33 ON 

压缩机 4 
4
（DO4） 

34-36 ON 

压缩机 5 
5
（DO5） 

37-39 ON 

 
6
（DO6） 

40-42  

 
7
（DO7） 

43-45  

 

2 

8
（DO8） 

46-48  

 
 
 

信号信号信号信号 模块模块模块模块 连接点连接点连接点连接点 终端终端终端终端 激活激活激活激活 
压缩机 1安全信号 1（DI1） 1-2 开启 
压缩机 2安全信号 2（DI2） 3-4 开启 
压缩机 3安全信号 3（DI3） 5-6 开启 
压缩机 4安全信号 4（DI4） 7-8 开启 
压缩机 5安全信号 5（DI5） 9-10 开启 
 6（DI6） 11-12 开启 
 7（DI7） 13-14  
 

3 

8（DI8） 15-16  
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PC840 

 

下图为连接的案例 

2. 连接 LON 通信模块 
安装数据通信必须符合 RC8AC文件中的设定要求。 
 
3. 连接电源 
24V。电源不能再用于其它控制器或设备。端口不能接地。 
 
4. LED 显示 
当电源接入时，控制器内部时钟将会开启。在一分钟内

LED“Status”开始缓慢闪烁，控制器准备就绪。 
 
5. 网卡连接时 
在 Pin服务里设置地址和激活。 
 
6. 现在可以设置控制器。 
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4.设置和运行设置和运行设置和运行设置和运行
 
 

      以下描述控制器如何： 
·设置 
·运行 

我们以上述机组为例，即控制器控制 5台压缩机和 6台冷凝风扇。 
例子在下一页 
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制冷区域案例制冷区域案例制冷区域案例制冷区域案例 
通过一包含压缩机组和冷凝器机组的案例来说明安装。 
该例子与“设计”部分给出的相同，如控制器是由 AK-PC840+扩展模块组成。 

 
 
压缩机组压缩机组压缩机组压缩机组：：：： 
• 制冷剂 R134a 
• 1台调速压缩机（30kW，30-60Hz） 
• 只有 4台运行时间相同的压缩机（15kW） 
• 安全监控每台压缩机 
• 通用高压监控 
• P0设为-15℃，夜间偏置 5K 
 
冷凝器冷凝器冷凝器冷凝器：：：： 
• 8台风扇，分步调节 
• 根据门外温度 Sc3调节 Pc 
 
接收器接收器接收器接收器：：：： 
• 监控液位 
 
风扇风扇风扇风扇 
• 区域中风扇的温控器 
 
安全功能安全功能安全功能安全功能：：：： 
• 监控吸气线上的 P0，Pc，Sd和过热度 
• P0max = -5℃，P0min = -35℃ 
• Pcmax = 50℃ 
• Sdmax = 120℃ 
• SHmin =5℃，SHmax = 35℃ 
 
其它其它其它其它：：：： 
• 使用报警输出 
• 使用外部主开关 
 
例子中我们使用下列模块例子中我们使用下列模块例子中我们使用下列模块例子中我们使用下列模块：：：： 
• AK-PC基本模块 
• AK-XM204B 继电器模块 
• AK-XM102B 开关量输入模块 
• AK-OB110模拟输出模块 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

注意！ 

并不是所有的压缩机都能调节速度。 

 

速度可调节的压缩机容量应大于其它压缩机。 

这可确保接入容量时不出现“孔洞”。 

参阅第 5 章，调节功能。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

设置时也使用内部主开关。在任何调节之前两者必须

处于“开启”状态。 

 

在设计阶段选择所使用的模块。 
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设设设设 置置置置 
 
 

连接连接连接连接 PC或或或或 PDA 
带有“服务工具”项的 PC或 PDA连接至控制器。 

 
只有首先当控制器开启，并且 LED“状态”灯闪烁时，服

务工具项才启动。 
 
 
启动服务工具项启动服务工具项启动服务工具项启动服务工具项 
 
 
使用用户名 SUPV登录 

 
选择用户名选项 SUPV并键入访问密码。 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

“AK 服务工具”软件的连接与使用，请参阅该软件

的手册指南。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

服务工具第一次连接到新版本的控制器时，其启动

时间比平常启动更长，因为它从控制器获取信息需

要时间。 

时间进程在显示器底部的方条中显示。 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

当选择用户名 SUPV，访问密码 123 登录进入控制器

时，它总是显示服务工具的概述。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在该案例中，概述项是空白的。这是因为控制器还

没有进行设置。 

右下底部的红色报警铃提示控制器中有一个激活的

报警。出现报警的原因是因为控制器中的时间还没

有设定。 
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改变语言改变语言改变语言改变语言 
 

1. 进入设置菜单 
按住显示器下部带有扳手的桔黄色设置按钮。 

 
2. 选择授权 

      
 
 

3. 改变用户名“SUPV”的设置 

     
     
 

4. 选择语言 

 
 

5. 使用用户名 SUPV重新进行登录 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

控制器服务工具显示器上之前设定好的语言是英语，

现在我们将这些英语文本信息改变为其它语言。 

 

 

 

 

 

任何时候想进入显示器，都需要重复使用该按钮。 

右边囊括了所有没有显示的功能，我们将进一步进行

设置操作。 

 

 

 

 

按住“授权授权授权授权”进入用户设置显示器。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

标识带有用户名 SUPVSUPVSUPVSUPV 的线条。 

按住改变改变改变改变按钮。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

进入语言语言语言语言区选择需要的语言。 

按“确定”键保存新的设置值。 

 

 

为了激活显示器使用新的语言，您必须重新登录控制

器，使用用户名 SUPV 和相关的访问密码。 

通过按住显示器右上方的挂锁进入登录界面。 
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解锁控制器设置解锁控制器设置解锁控制器设置解锁控制器设置 
 

1. 进入设置菜单 

 
 
 

2. 选择锁定/解锁设置 

 
 

3. 选择设置锁定 
    按住带有锁定锁定锁定锁定文本的蓝色区域  

     
 

4. 选择解锁 
选择解锁解锁解锁解锁并点击确定确定确定确定。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

只有当被解锁时，控制器才能进行设置。 

 

当锁定时可以改变一些设置值，只针对那些不影响

设置的值。 
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系统设置系统设置系统设置系统设置 
 

1. 进入设置菜单 

      
 

2. 选择系统设置 

 
 

3. 设定系统设置 

      
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

所有系统设置值可通过按住带有数值的蓝色区改成

想要的设置值。 

 

在第一个蓝色区，可键入控制器将要控制的名称。 

 

当时间设定后，PC的时间可以传递给控制器。 

当控制器连接至网络时，网络中的系统单元将自动

设定数值和时间。这也适用于夏令改变了的情况。 
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设置区域类型设置区域类型设置区域类型设置区域类型 
 

1. 进入设置菜单 
 
2. 选择区域类型 
     按线选择区域类型选择区域类型选择区域类型选择区域类型 

 
 

3. 设定区域类型 

      
 

4. 设定通用功能 

       
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                                          
                                   两个较高设定值，可以使用户在预先 

                                    定义好的组合中进行选择，这些组合 

                                     同时决定了连接端口。 

                                        在手册指南的结尾，附有选项及连 

                                         接端口的概述。 

                                           

 

可通过两种方式配          功能设置后，控制器将关机并重                                                                    

置安装：两者中选           启。重启之后，   大量设定值需                                                          

一(我们选择最低的)         要设定，包括连接端口。继续                                                             

                                                 设定并检查数值。                                                                          

                                                     如果改变一些设置值，新值                                                         

在举例中，我们希望               将起作用。 

控制器可同时控制压缩 

机组和冷凝器组。因此 

我们选择机组类型为一一一一 

个机组个机组个机组个机组，选择之后，按 

确定确定确定确定。                                                                                                                

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

进一步设置： 

外部主开关切换为是是是是 

使用报警输出为高高高高。 （选择“高”，继电器只有在最优

先的警报出现时才被激活）。                                                                                                           
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设定压缩机控制设定压缩机控制设定压缩机控制设定压缩机控制 
 
 

1. 进入设置菜单 
 

2. 选择吸气组 
 

 
 
3. 设定参考值 
 

 
 
 

按+按钮可进入下一页 
 
 

4. 设定容量控制值 
 

 
 

按+按钮可进入下一页 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
如果您想了解更多关于不同设置的选项，可

参阅如下所列。 
数字代表右边的数字和图片。 
页面只显示给定设定所需的值和读数。 
3 – 参考值模式参考值模式参考值模式参考值模式 
吸气压力偏置值，作为外部信号功能 
0：参考值 =设定参考值+夜间补偿+外部 0-
10V信号补偿 
1：参考值 =设定参考值+P0优化的补偿 
设定值设定值设定值设定值（（（（-80～～～～30℃℃℃℃）））） 
设定需求吸气压力，单位℃。 
外部参考值补偿外部参考值补偿外部参考值补偿外部参考值补偿 
选择是否需要 0-10V的外部参考值强制信

号。 
最大输入时的补偿值最大输入时的补偿值最大输入时的补偿值最大输入时的补偿值（-100～100℃） 
最大信号（10）时的偏置值 
最小输入时的补偿值最小输入时的补偿值最小输入时的补偿值最小输入时的补偿值（-100～100℃） 
最小信号（0V）时的偏置值 
停滞补偿停滞补偿停滞补偿停滞补偿（（（（10-1800秒秒秒秒）））） 
此处可设定参考值最快起作用的时间。 
通过通过通过通过 DI 设定夜间补偿值设定夜间补偿值设定夜间补偿值设定夜间补偿值 
选择是否需要开关量输入激活夜间运行。夜

间运行也可通过内部周时刻表或网络信号来

控制。 
夜间补偿夜间补偿夜间补偿夜间补偿（-25-+25K） 
在与夜间回置连接中吸气压力的偏置值（以

开尔文设定） 
最大参考值最大参考值最大参考值最大参考值（-50～+80℃） 
最大允许吸气压力参考值 
最小参考值最小参考值最小参考值最小参考值（-80～+25℃） 
最小允许吸气压力参考值 
4台压缩机应用台压缩机应用台压缩机应用台压缩机应用 
选择需要的压缩机应用 
压缩机号码压缩机号码压缩机号码压缩机号码 
设定压缩机编号 
卸载号码卸载号码卸载号码卸载号码 
设定卸载值编号 
控制传感器控制传感器控制传感器控制传感器 
P0：吸气压力 P0用于控制 
S4：媒介温度 S4用于控制 
Pctrl：控制并联机组低压电路的压力 
P0制冷剂类型制冷剂类型制冷剂类型制冷剂类型 
选择制冷剂类型 
Pctrl 制冷剂因素制冷剂因素制冷剂因素制冷剂因素 K1,K2,,K3 
只有当“Pctrl 制冷剂类型”设置为自定义时才

使用。 
步级控制模式步级控制模式步级控制模式步级控制模式 
选择压缩机的连接形式 
顺序：压缩机启动/停止严格根据压缩机编号

（FILO） 
循环：压缩机运行时间均等（FILO） 
最佳调整：压缩机根据实际负载启动/停止 
低压低压低压低压/高压协调高压协调高压协调高压协调 
并联机组高、低压间控制方式 
高压释放：高压控制，控制器必须连接到继

电器，以接收低压电路的信号 
低温释放：低压控制，控制器必须接收来自

高压电路的信号。 
高温协调：高温控制。必须同时接收和发送

信号。 
低温协调：低温控制。必须同时接收和发送

信号。 
 
 
 

在服务工具中的设置菜单已经改

变。它显示所选择机组型号的可

能设置值。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在我们的例子中选择设置值： 

-吸气设定温度=-15℃ 

- 夜间补偿值=5K 

这些设置值显示于显示器中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

有数页，一页接一页。 

该区域中的黑色方条告诉用户此

刻所显示的页码。 

翻页使用+和- 按钮。 

 

 

 

 

 

在我们举例中选择： 

- 5台压缩机 

- P0作为调节信号 

- 制冷剂=R134a 

- 工作时间均等 

- 调节速度值 

速度调节总是只能在编号为 1的

压缩机上进行。 

这些设置值显示在显示器上。 

 

并不是所有的压缩机都能自动调
节速度。如有任何疑问，请联系
压缩机供应商。 
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5. 设定压缩机的容量值 

 

按+按钮可进入下一页 
 

6.设定主步级和所有卸载的值 

 

按+按钮可进入下一页 
 

7.设定安全运行值 

 

按+按钮可进入下一页 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
低温压缩机低温压缩机低温压缩机低温压缩机需求需求需求需求延迟延迟延迟延迟 
低温控制。延迟给高温发送输出信号。 
低温压缩机释放延迟低温压缩机释放延迟低温压缩机释放延迟低温压缩机释放延迟 
低温控制。延迟来自高温的输入信号。 
高温压缩机需求延迟高温压缩机需求延迟高温压缩机需求延迟高温压缩机需求延迟 
高温控制。延迟来自低温的输入信号。 
高温压缩机释放延迟高温压缩机释放延迟高温压缩机释放延迟高温压缩机释放延迟 
高温控制。延迟给低温发送输出信号。 
喷液热交换器喷液热交换器喷液热交换器喷液热交换器 
选择是否发送输出信号，用于并联热交换器

组的喷液启动/停止。 
抽真空抽真空抽真空抽真空 
选择是否需要在最后一台运行的压缩机上使

用抽真空功能。 
抽真空限制抽真空限制抽真空限制抽真空限制（-80～+30℃） 
为最后一台压缩机设定抽真空限制值。 
VSD最小速度值最小速度值最小速度值最小速度值（0.5 – 60.0Hz） 
压缩机必须停止的最小速度值。 
VSD启动速度启动速度启动速度启动速度（20.0 – 60.0Hz） 
不同速度驱动启动的最小速度值（设定值必

须大于“VSD 最小速度 Hz值”） 
VSD最大速度值最大速度值最大速度值最大速度值（40.0 – 120.0Hz） 
压缩机允许的最大速度值。 
VSD安全监控安全监控安全监控安全监控 
当需要用于监控变频器的输入信号时，选择

此项。 
负载流限制负载流限制负载流限制负载流限制 
选择需要的负载输入数 
负载流限制负载流限制负载流限制负载流限制 1 
为负载输入 1设定最大容量极值 
负载流限制负载流限制负载流限制负载流限制 2 
为负载输入 2设定最大容量极值 
高级控制设定值高级控制设定值高级控制设定值高级控制设定值 
选择是否显示高级容量控制设定值 
Kp  P0（0.1 – 10.0） 
P0调节的放大系数 
最小容量改变最小容量改变最小容量改变最小容量改变（0 – 100%） 
在容量分布器与压缩机连接或断开之前设定

所需要的最小容量改变值。 
减少循环减少循环减少循环减少循环 
连接和断开的控制器可能变化。见第 5节。 
最初启动时间最初启动时间最初启动时间最初启动时间（15 – 900s） 
压缩机第一步级容量接入启动后的时间。 
卸载模式卸载模式卸载模式卸载模式 
在减少容量的过程中，选择 1台或 2台容量控

制压缩机被允许卸载。 
5 台压缩机台压缩机台压缩机台压缩机 
在界面中定义了压缩机间的容量分布。 
需要设定的容量与所选择的“压缩机应用”和
“步级控制模式”有关。 
虚拟容量虚拟容量虚拟容量虚拟容量（0.0 – 100000.0kW） 
对出现故障的压缩机设定虚拟容量。 
对于带有变速驱动的压缩机，虚拟容量必须

设定主频（50/60 Hz） 
卸载卸载卸载卸载号号号号 
为每个压缩机（0 -3）的卸载阀编号 
6台容量分布器台容量分布器台容量分布器台容量分布器 
安装与压缩机组合及连接模式有关。 
主步级主步级主步级主步级 
设定主步级的虚拟容量（设定相应压缩机虚

拟容量的百分比）0 – 100%。 
卸载卸载卸载卸载 
读取每次卸载时的容量 0 – 100%。 
 

在举例中我们选择： 

-30kW的速度控制压缩机（压缩机

1） 

- 25kW的 4台压缩机 

例子中的设定值已显示在显示器

中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在举例中没有卸载，故不需要改变

数值。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在举例中我们选择： 

- 排气温度的安全极值=120℃ 

- 高冷凝压力的安全极值=50℃ 

- 低吸气压力的安全极值=-35℃ 

- 高吸气压力的报警极值=-5℃ 

- 最小、最大报警极值以及过热度

分别=5、35K. 
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8. 设定压缩机监控 

 

按+按钮可进入下一页 
 

9.设定压缩机的运行时间 

 

按+按钮可进入下一页 

 
10. 设定安全停止的次数 

 

按+按钮可进入下一页 

 
11.设定其它功能 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
7 – 安全运行安全运行安全运行安全运行 
白天紧急容量白天紧急容量白天紧急容量白天紧急容量 
日常运行中出现紧急情况会接入需要的容

量，紧急情况是由于吸气压力传感器/媒介温

度传感器的故障引起的。 
夜间紧急容量夜间紧急容量夜间紧急容量夜间紧急容量 
夜间运行中出现紧急情况会接入需要的容

量，紧急情况是由于吸气压力传感器/媒介温

度传感器的故障引起的。 
Sd 最大限制值最大限制值最大限制值最大限制值 
排气温度最大值低于限制值 10K时，压缩机

容量应减少，整个冷凝容量应启动。如果超

出限制值，整个压缩机容量将被切断。 
Pc最大限制值最大限制值最大限制值最大限制值 
冷凝压力的最大值低于限制值 3K时，接入整

个冷凝容量，并且减少压缩机容量。如果超

出限制值范围，整个压缩机容量将被切断 
Pc 最大延迟最大延迟最大延迟最大延迟 
Pc最大值报警的延迟时间 
P0最小限制值最小限制值最小限制值最小限制值 
以℃为单位的吸气压的最小值 
如果限制值减小，整个压缩机容量将被切断 
P0最大报警最大报警最大报警最大报警 
高吸气压 P0的报警限制 
P0最大延迟最大延迟最大延迟最大延迟 
高吸气压 P0报警前的延迟时间。 
安全重启时间安全重启时间安全重启时间安全重启时间 
重启压缩机前的通用时间延迟。 
（应用这些功能：“Sd 最大限制”，“Pc最大限

制”，“P0最小限制”）。 
最小过热度报警最小过热度报警最小过热度报警最小过热度报警 
吸气线最小过热度的报警限制  
最大过热度报警最大过热度报警最大过热度报警最大过热度报警 
吸气线最大过热度的报警限制 
过热度报警延迟过热度报警延迟过热度报警延迟过热度报警延迟 
吸气线最小/最大过热度报警前的时间延迟 
8 – 压缩机安全压缩机安全压缩机安全压缩机安全 
通用安全通用安全通用安全通用安全 
选择所有压缩机是否需要全面、通用的安全

输入。如果报警激活，所有压缩机将被切断 
油压等等油压等等油压等等油压等等 
此处定义是否连接该种保护类型。对于“一般

的”,将有来自每台压缩机的信号。 
9 – 最小运行时间最小运行时间最小运行时间最小运行时间 
设置运行次数，因此可避免“没必要运行”的情

况。重启时间为两次启动间的停歇时间 
10 – 安全计时器安全计时器安全计时器安全计时器 
停止延迟停止延迟停止延迟停止延迟 
由自动安全检测失效引起的时间延迟，持续

到压缩机故障被报告。这个设置值通用于相

关压缩机的所有安全输入。 
重启延迟重启延迟重启延迟重启延迟 
压缩机安全切断后再次处于正常状态时的最

小时间。该时间段过后，可再次启动压缩机 
11 – 其它应用其它应用其它应用其它应用 
启动喷液 
若必须保留用于该功能的继电器，选择此功

能。（该功能必须连接带有膨胀阀的控制

器，从而可为最后一台压缩机的安全切断关

闭喷液） 
喷液吸气线喷液吸气线喷液吸气线喷液吸气线 
如果吸气线需要喷液，选择此功能，用于保

持排气温度下降。 
 

在举例中我们使用： 

- 用于压缩机的通用高压压力控制 

- 用于每台压缩机的总监控单元 

 

（如果每台压缩机需要特殊的安全

控制，可选择保留的选项）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

设定压缩机继电器的最小关机时

间。 

设定压缩机继电器的最小开机时

间。 

设定压缩机允许启动次数的频率。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

这些设置值只适用于启动和切断压

缩机的继电器。 

它们不适用于卸载机。 

 

如果限制时间重叠，控制器将使用

最长的限制时间。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在举例中，我们没有使用这些功

能。 
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设置冷凝器控器设置冷凝器控器设置冷凝器控器设置冷凝器控器 
 
1. 进入设置菜单 
 

2. 选择冷凝器 

 
 
3. 设定控制模式和 参考值 

  

按+按钮可进入下一页 
 

4. 设定容量调节值 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
3 – PC参考值参考值参考值参考值 
控制传感器控制传感器控制传感器控制传感器 
Pc：冷凝压力 PC用于调节 
S7：媒介温度用于调节 
参考值模式参考值模式参考值模式参考值模式 
选择冷凝压力参考值 
固定值：如果需要恒定参考值=“设定”时使用 
浮动值：当参考值作为 Sc3外部温度信号、

设置好的“标准 tm K”/“最小 tm K”以及实际接

入的压缩机容量的功能时，使用此项 
设定点设定点设定点设定点 
以℃设定需求冷凝压力的值 
最小最小最小最小 tm 
没有负载下 Sc3空气温度与 Pc冷凝温度之间

的最小平均温度差异 
标准标准标准标准 tm 
最大负载下 Sc3空气温度与 Pc冷凝温度之间

的标准平均温度差异（最大负载下 tm温差一

般为 8-15K） 
最小参考值最小参考值最小参考值最小参考值 
最小允许的冷凝压力参考值 
最大参考值最大参考值最大参考值最大参考值 
最大允许的冷凝压力参考值 
热回收模式热回收模式热回收模式热回收模式 
选择热回收模式 
No：不使用热回收模式 
温控：温控模式实现热回收 
开关量输入：开关量输入信号实现热回收 
热回收参考值热回收参考值热回收参考值热回收参考值 
当热回收被激活时的冷凝压力参考值 
热回收下降热回收下降热回收下降热回收下降 
在热回收后为冷凝压力的参考值设定多快的

速度下降到正常水平。设定时单位 K/min 
停止热回收停止热回收停止热回收停止热回收 
温控切断热回收时的温度值。 
启动热启动热启动热启动热 回收回收回收回收 
温控启动热回收时的温度值。 
4 – 容量控制容量控制容量控制容量控制 
风扇号风扇号风扇号风扇号 
设定风扇的编号 
监控风扇的安全运行监控风扇的安全运行监控风扇的安全运行监控风扇的安全运行  
安全监控风扇。开关量输入监控每台风扇。 
容量控制模式容量控制模式容量控制模式容量控制模式 
选择冷凝器控制模式 
步级：风扇通过继电器输出步级连入 
步级/速度：通过速度控制和步级模式的组合

控制风扇容量 
速度：通过控制速度来控制风扇容量（变频

器） 
控制类型控制类型控制类型控制类型 
选择控制方式 
P-band：通过 P-band控制来调节风扇容量。

P-band通过“Xp 比例带”设定。 
PI控制：使用 PI控制器调节风扇容量。 
容量曲线容量曲线容量曲线容量曲线 
选择容量曲线类型 
线性：在整个区域中斜率相同 
方形：方形曲线形状，在高负载端有更大的

斜率 
VSD启动速度启动速度启动速度启动速度 
启动速度控制的最小速度（设置时必须大于

“VSD 最小速度%”） 
待续 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在例子中，冷凝器压力根据门外温

度控制（浮动参考值）。 

设定值显示在显示器中。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在例子中使用了 6台控制步级的风

扇。设定值显示在显示器中。 

 

 

为了获得更多信息，“监控风扇安

全”功能将需要来自每台风扇的输

入信号。 
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设定一般报警输入设定一般报警输入设定一般报警输入设定一般报警输入 
 
 

1. 进入设置菜单 
 

2. 选择一般报警输入 

 
 

3. 定义需要的报警功能 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
继续 
 
 
 
 
 
 
 
 

VSD最小速度最小速度最小速度最小速度 
速度控制切断（低负载）时的最小速度 
Xp 比例带比例带比例带比例带 
P/PI控制器的比例带 
积分时间积分时间积分时间积分时间 Tn 
PI控制器的积分时间 
VSD的安全监控的安全监控的安全监控的安全监控 
选择安全监控变频器。开关输入端口用

于监测变频器。 
夜间容量限制夜间容量限制夜间容量限制夜间容量限制 
设定夜间运行过程中的最大容量限制

值。可用于限制风扇速度，从而降低噪

音级别。 
监测浮动空气监测浮动空气监测浮动空气监测浮动空气 
选择是否需要利用智能故障检测法监测

冷凝器的空气浮动。 
监测过程中需要使用门外温度传感器

Sc3，它必须安装在冷凝器的进风口。 
FDD 设定设定设定设定 
设定故障检测功能 
调整：控制器对关注的冷凝器进行调

节。注意：只有当冷凝器在正常运行条

件下时才能进行调节。 
启动：调整完成即开始监测 
停止：停止监测 
FDD 灵敏度灵敏度灵敏度灵敏度 
设定冷凝器空气浮动的故障监测的灵敏

度。只有经过培训的人才能改变设定

值。 
空气流量调整值空气流量调整值空气流量调整值空气流量调整值 
空气流量的实际调整值 
 
3 – 一般报警输入一般报警输入一般报警输入一般报警输入 
该功能可用于所有种类的开关量信号。 
输入的序号输入的序号输入的序号输入的序号 
设定开关量报警输入的序号 
调整每个输入调整每个输入调整每个输入调整每个输入 
• 名称 
• DI 报警的延迟时间（适用于所有的通

用值） 
• 报警文本 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在我们的举例中，我们选择一个报

警功能监控接收器的液位。 

之后我们为该报警功能和报警文本

选择一个名称。 
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设设设设置单独的温控功能置单独的温控功能置单独的温控功能置单独的温控功能 
 
 

1. 进入设置菜单 
 

2. 选择温控 

 
 

3. 定义需要的温控功能 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3 – 温控温控温控温控 
一般温控既可用于监测正被使用的温度

传感器，也可用于 4个额外的温度传感

器。每个温控均有一个单独的输出端

口，用于控制外部自动化。 
温控的序号温控的序号温控的序号温控的序号 
设定一般温控的序号 
为每个温控调节为每个温控调节为每个温控调节为每个温控调节 
• 名称 
• 使用哪个传感器 
实际温度实际温度实际温度实际温度 
连接至温控的传感器的温度测量值 
实际状态实际状态实际状态实际状态 
温控输出端口的实际状态 
切断温度切断温度切断温度切断温度 
温控的切断值 
启动温度启动温度启动温度启动温度 
温控的启动值 
上限报警上限报警上限报警上限报警 
上限报警 
高级别报警延迟高级别报警延迟高级别报警延迟高级别报警延迟 
高级别报警的时间延迟 
高级别报警文本高级别报警文本高级别报警文本高级别报警文本 
显示高级别报警的文本信息 
下限报警下限报警下限报警下限报警 
下限报警 
低级别报警延迟低级别报警延迟低级别报警延迟低级别报警延迟 
低级别报警的时间延迟 
低级别报警文本低级别报警文本低级别报警文本低级别报警文本 
显示低级别报警的文本信息 
 
4 个温控个温控个温控个温控 
作为温控的设定值 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在举例中，我们选择一温控功能用

于监测冷藏间的温度 

 

 

 

之后我们为该功能输入一个名称。 

 

 

 

 

  
通过+按钮，您可转至压力控制功

能中的相同设定值（案例中未使

用） 
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设置电压功能设置电压功能设置电压功能设置电压功能                                                                   

1. 进入设置菜单          

                                                                                                                

2. 选择电压输入   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

（在举例中，我们没有使用该功

能） 

 

4. 定义与信号对应的名称和值 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      3-电压输入电压输入电压输入电压输入 

一般输入电压可用来监测外部电压

信号。每个输入有单独的输出端

口，控制外部的自动控制。   

输入电压的序号输入电压的序号输入电压的序号输入电压的序号 

  设定一般输入电压的序序号，具 

体为 1-5。 

名名名名 称称称称 

实际值实际值实际值实际值 

 =读取测量值    

最小读取值最小读取值最小读取值最小读取值  

最低电压信号时的显示值                                                                                                                  

最大读取值最大读取值最大读取值最大读取值 

最高电压信号时的显示值 

停机停机停机停机 

输出端的停机值（缩放值） 

运行运行运行运行 

输出端口的运行值（缩放值） 

停机延迟停机延迟停机延迟停机延迟 

开机的时间延迟 

高警报延迟高警报延迟高警报延迟高警报延迟 

高警报的时间延迟 

低警报限制低警报限制低警报限制低警报限制 

低警报极值 

低警报延迟低警报延迟低警报延迟低警报延迟 

低警报时间延迟 

低警报文本低警报文本低警报文本低警报文本 

显示低警报文本 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        在我们的例子中，没有使用

该功能，因此显示器仅用于显示

信息。 

         该功能的名称可以是 xx，也

可以在显示器的下边输入报警文

本。 

 

     您可以设置“最小和最大显示

值”，代表电压范围的最值，如

2V 和 10V。（在设置 I/O 时选择

电压范围）。 

 

         对每一个设定的输入电压，

控制器将保存 I/O 设置中的继电

器输出。如果所需要的只是通过

数据通信检测到的警报信息，那

么没有必要定义该继电器。 
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输入输出设置输入输出设置输入输出设置输入输出设置 

 
1. 进入设置菜单 

2. 选择 I/O 设置 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                                                                         

                                                                                                                                                          

   3. 开关量输出设置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                  
                 按“+” 按钮进入下一页       

4． 设置 On/off 输入功能    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                                                                                                                                                                                                                        

                      按“+” 按钮进入下一页                                                                 

      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 – 输出输出输出输出 

可能的功能如下所示： 

压缩机 1 

卸载 1-1，卸载 1-2，卸载 1-3 

压缩机压缩机压缩机压缩机 2-4（（（（12）））） 

高温压缩机停止 

低温压缩机启动 

喷射热交换，喷射吸气线 

启动喷射，风扇 1/VSD 

风扇 2-6，热回收，报警 

温控 1-5，恒压器 1-5 

电压 输入 1-5 

4-开关量输入开关量输入开关量输入开关量输入 

可能功能如下： 

外部主开关，夜间回置 

卸载 1，卸载 2 

低温压缩机停止 

高温压缩机启动 

所有压缩机： 

通用安全 

压缩机 1 

油压安全 

过电流安全 

机动保护安全 

排气温度安全 

排气压力安全 

通用安全 

VSD压缩机故障 

压缩机 2-4起作用 

风扇 1安全 

风扇 2安全 

风扇 3安全 

风扇 4安全 

风扇 5安全 

风扇 6安全 

VSD冷凝器安全 

热回收，DI 警报 1，DI 警报 2-10 
 

 

 

        以下的显示将依赖于先前的定义。显示

器显示先前设置将需要哪种连接。下表显示

与前面相同。 

• 开关量输出 

• 开关量输入 

• 模拟输出  

• 模拟输入 

负荷 输出 模块 端口 基于激活 

风扇 1 DO1 1 12 ON 

风扇 2 DO2 1 13 ON 

风扇 3 DO3 1 14 ON 

风扇 4 DO4 1 15 ON 

风扇 5 DO5 1 16 ON 

风扇 6 DO6 1 17 ON 

报警 DO7 1 18 OFF!!! 

冷库风扇 DO8 1 19 ON 

压缩机 1 DO1 2 1 ON 

压缩机 2 DO2 2 2 ON 

压缩机 3 DO3 2 3 ON 

压缩机 4 DO4 2 4 ON 

压缩机 5 DO5 2 5 ON 

!!!报警转换，以使控制器在断电条件下产生

报警。 

 

       通过键入方式我们设定控制器的开关量

输出，使它们连接至模块及模块上的端口。 

我们进一步为每个输出设定 ON或 OFF位

置选择负荷是否被激活。 

功能 输

入 

模

块 

端

口 

激

活 

外部主开关 AI4 1 4 关 

接收器状态 on/off AI8 1 8 开 

压缩机 1通用安全 DI1 3 1 开 

压缩机 2通用安全 DI2 3 2 开 

压缩机 3通用安全 DI3 3 3 开 

压缩机 4通用安全 DI4 3 4 开 

压缩机 5通用安全 DI5 3 5 开 

所有压缩机通用安全 DI6 3 6 开 

        

 

     

 

   通过键入方式我们设定开关量输入功能，

使它们连接至模块及模块上的端口。 

       我们进一步为每个输出设定 Closed 或

Open位置选择该功能是否被激活。 

       这里为所有安全线路选择 Open状态，

意味着在正常运行中控制器将收到信号，而

在信号被干扰情况下将显示为故障。 
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5. 模拟输出设置                                                                                                               

 

 

 

 

              按下“+” 按钮继续下一页 

 

6. 模拟输入信号设置 

                                           

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5-模拟输出模拟输出模拟输出模拟输出 

可能的电压信号如下：0-10V，2-
10V，0-5V，1-5V 

6-模拟输入模拟输入模拟输入模拟输入 

可能信号如下： 

• Pt1000 

• PTC1000 

压力传感器： 

• AKS 32, -1 – 6 Bar 

• AKS 32R, -1 – 6 Bar 

• AKS 32, -1 – 9 Bar 

• AKS32R, -1 – 9 Bar3 

• AKS 32, -1 – 12 Bar 

• AKS 32R, -1 – 12 Bar 

• AKS 32, -1 – 20 Bar 

• AKS 32R, -1 – 20 Bar 

• AKS 32, -1 – 34 Bar 

• AKS 32R, -1 – 34 Bar 

• AKS 32, -1 – 50 Bar 

• AKS 32R, -1 – 50 Bar 

• MBS 2050, 0 – 60Bar 

• MBS 2050, 0 – 160Bar 

S4 冷盐水 

Pctrl 

Po吸气压力 

Ss 吸入气体 

Sd 排气温度 

Po 冷凝压力 

S7 温盐水 

Sc3 保持空气 

外部参考信号 

• 0 – 5V 

• 0 – 10V 

加热温控 

Saux 1 – 4,   Paux 1 – 3 

电压输入 1 – 5 

• 0 – 5V, 

• 0 – 10V, 

• 1 – 5V, 

• 2 – 10V 

功能功能功能功能 
输输输输

出出出出 
模模模模

块块块块 
端端端端

口口口口 
类型类型类型类型 

压缩机速度

控制 
AO1 1 24 0-10V 

 

 

 
 我们设定模拟输出来控制压缩机的速度。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

传感器 输

入 

模

块 

端

口 

类型 

排气温度-Sd AI1 1 1 Pt1000 

吸气温度-Ss AI2 1 2 Pt1000 

门外温度-

Sc3 

AI3 1 3 Pt1000 

室内温控传

感器 

AI5 1 5 Pt1000 

吸气压-Po AI6 1 6 AKS32-12 

冷凝压力-Pc AI7 1 7 AKS32-34 
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设置报警优先项设置报警优先项设置报警优先项设置报警优先项 

1. 进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单 

2. 选择报警优先项选择报警优先项选择报警优先项选择报警优先项 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. 为吸气组设置优先项为吸气组设置优先项为吸气组设置优先项为吸气组设置优先项 

 

 

 

 

 

 

 

 

            按下“+” 按钮继续到下一页 

4. 为冷凝器设置报警优先项为冷凝器设置报警优先项为冷凝器设置报警优先项为冷凝器设置报警优先项 

 

 

 

 

 

 

 

 

               按下“+” 按钮继续到下一页 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                         

         

 

 

 

        很多功能都有报警连接很多功能都有报警连接很多功能都有报警连接很多功能都有报警连接。。。。 

         所选择的功能和设置都已和相关的报警相连接所选择的功能和设置都已和相关的报警相连接所选择的功能和设置都已和相关的报警相连接所选择的功能和设置都已和相关的报警相连接，，，，

显示在三张附有文本的图片中显示在三张附有文本的图片中显示在三张附有文本的图片中显示在三张附有文本的图片中。。。。 

         所有可发生的报警按优先级别设定所有可发生的报警按优先级别设定所有可发生的报警按优先级别设定所有可发生的报警按优先级别设定：：：： 

• ““““High””””表示最重要的报警表示最重要的报警表示最重要的报警表示最重要的报警 

• ““““Log only””””优先级别最低优先级别最低优先级别最低优先级别最低 

• ““““Disconnected””””表示不报警表示不报警表示不报警表示不报警 

 

           可在下表中查看设定值和报警之间的关联性可在下表中查看设定值和报警之间的关联性可在下表中查看设定值和报警之间的关联性可在下表中查看设定值和报警之间的关联性。。。。 
 

报警继电器选项报警继电器选项报警继电器选项报警继电器选项 设定值设定值设定值设定值 
 

日志日志日志日志 

无无无无 高高高高 低低低低-高高高高 

网络网络网络网络 AKM-dest 

高高高高 ×  × × × 1 

中中中中 ×   × × 2 

低低低低 ×   × × 3 

仅日志仅日志仅日志仅日志 ×      

不连接不连接不连接不连接       

 

此处显示了吸气组的最高报警此处显示了吸气组的最高报警此处显示了吸气组的最高报警此处显示了吸气组的最高报警。。。。 

显示器中进一步设定的优先项是压缩机的安全电路显示器中进一步设定的优先项是压缩机的安全电路显示器中进一步设定的优先项是压缩机的安全电路显示器中进一步设定的优先项是压缩机的安全电路。。。。 

公共安全电路设为公共安全电路设为公共安全电路设为公共安全电路设为““““high””””，，，，5 条一般安全集成电路条一般安全集成电路条一般安全集成电路条一般安全集成电路

设为设为设为设为““““Medium””””。。。。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        

 

 

 

        在我们的例子中在我们的例子中在我们的例子中在我们的例子中，，，，我们选择显示器中此处显示的我们选择显示器中此处显示的我们选择显示器中此处显示的我们选择显示器中此处显示的

设置设置设置设置。。。。 
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5. 为温控和外部开关量信号设置报警为温控和外部开关量信号设置报警为温控和外部开关量信号设置报警为温控和外部开关量信号设置报警 

   优先项优先项优先项优先项 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
       在我们的例子中，我们选择显示器中此处显示的

设置。 
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锁定设置锁定设置锁定设置锁定设置 

1. 进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单 

2. 选择锁定选择锁定选择锁定选择锁定/解锁设置解锁设置解锁设置解锁设置 

 

 

 

 

 

 

 

  

3. 锁定设置锁定设置锁定设置锁定设置 

 

 

 

 

 

 

 

        控制器将比较所选择的功能并定义输入输出控制器将比较所选择的功能并定义输入输出控制器将比较所选择的功能并定义输入输出控制器将比较所选择的功能并定义输入输出。。。。在下一在下一在下一在下一

节即安装控制节可看到结果节即安装控制节可看到结果节即安装控制节可看到结果节即安装控制节可看到结果。。。。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
        按“锁定设置锁定设置锁定设置锁定设置”，选择“锁定锁定锁定锁定”，再按 “确定确定确定确定”。 

这样设定就可锁定控制器。如果想在控制器的设定中做

些修改，记住首先要解除锁定设置。 
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检查检查检查检查设置设置设置设置 

1. 进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单 

2. 选择选择选择选择 I/O 设置设置设置设置 

 

 

 

3. 检查开关量输出设置检查开关量输出设置检查开关量输出设置检查开关量输出设置 

 

 

 

 

 

 

 

 

           按“+” 按钮继续到下一页 

4. 检查开关量输入设置检查开关量输入设置检查开关量输入设置检查开关量输入设置 

 

 

 

 

 

 

 

           按“+” 按钮继续到下一页 

 

 

 

 

 

该控制要求锁定设置该控制要求锁定设置该控制要求锁定设置该控制要求锁定设置 

（只有当设置锁定时才能激活输入输出设置） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

开关量输出的

设置根据连接

线路显示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

开关量输出的

设置根据连接

线路显示。 

 

 

若看到如下标志若看到如下标志若看到如下标志若看到如下标志，，，，表明发生了错误表明发生了错误表明发生了错误表明发生了错误：：：： 

 
0-0旁边可以设定功能。 
如果设定值转为 0-0，必须重新设

定。 
可能原因如下： 
• 所选择的模块数和端口数的组合不

存在。 
• 所选模块中的端口已被设定成其它

功能。 
 
通过正确设定输出可修正该错误。 
 
记住：在改变模块和端口数之前必须

对设置解锁。 
 

 
这些设置值显示在红色背底上。 
如果设置值变成红色，必须重新控制

设定。这可能由以下原因引起： 
• 输入或输出之前已设置好了；但不

久之后发生了改变，故不再适用。 
 
设定模块数和模块数和模块数和模块数和端口端口端口端口数都为数都为数都为数都为 0，可以修

正该问题。 
记住：在改变模块和端口数之前必须

对设置解锁。 
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5. 检查检查检查检查模拟模拟模拟模拟输出的设置输出的设置输出的设置输出的设置 

 

 

 

 

 

 

 

 

           按“+” 按钮继续到下一页 

6. 检查检查检查检查模拟模拟模拟模拟输入的设置输入的设置输入的设置输入的设置 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

模拟输出的设置根据布线显示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

““““Sc3 Air on””””所选择的模块和端口数显示在红色区，

而非蓝色区。 

这是因为已设定好的输入在之后会改变，使得门外温度

传感器 Sc3不可再使用。如压缩机 A 由浮动值转为固定

值时需改变 Pc 参考值选项。 
可如此解决此问题：设定“Sc3 air on””””的模块数和模块数和模块数和模块数和端口端口端口端口

数都为数都为数都为数都为 0。。。。 
（在此例中，我们保留设置 1和 3的值，错误设置仅为

您提供信息用） 
记住：在改变模块和端口数之前需解除锁定。 
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检查连接检查连接检查连接检查连接 

1. 进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单进入设置菜单 

2. 选择选择选择选择 I/O 模式和手册模式和手册模式和手册模式和手册 

 

 

 

3. 检查开关量输出检查开关量输出检查开关量输出检查开关量输出 

 

 

 

 

 

 

 

 

           按“+” 按钮继续到下一页 

4. 检查开关量输入检查开关量输入检查开关量输入检查开关量输入 

 

 

 

 

 

 

 

 

           按“+” 按钮继续到下一页 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在控制启动之前检查所有输入和输出是否已按预期连接

好。 

 

该该该该控制需要锁定设定控制需要锁定设定控制需要锁定设定控制需要锁定设定 
 
假如采用手动控制每个输出，那么无论输出是否已被正

确连接，都可被检查。 

 

自动自动自动自动：：：：输出由控制器控制 

手动关闭手动关闭手动关闭手动关闭：：：：输出被强制到 OFF 状态 

手动开启手动开启手动开启手动开启：：：：输出被强制到 ON状态 

 

 

关闭压缩机 1的安全电路。 

检查扩展模块（模块 3）的 DI1闪烁灯是否熄灭。 

检查压缩机 1安全监控的报警阀是否切换至启动状态。 

其余的开关量输入以相同方式进行检查。 
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5. 检查检查检查检查模拟模拟模拟模拟输出输出输出输出 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6. 将输出电压控制推至自动状态将输出电压控制推至自动状态将输出电压控制推至自动状态将输出电压控制推至自动状态 

 

 

 

 

                按“+” 按钮继续到下一页 

7. 检查检查检查检查模拟模拟模拟模拟输出输出输出输出 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

设置电压输出控制为手动 

按住模式模式模式模式区 

选择手动手动手动手动 

按确定确定确定确定 
 

 

 

 

按住数值数值数值数值区 

选择如 50% 
按确定确定确定确定 
 
 
 
 
 
 
 
定义的输出信号和手动设定值之间的关系 

设定值设定值设定值设定值  
定义值定义值定义值定义值 0% 50% 100% 
0-10V 0V 5V 10V 
1-10V 1V 5.5V 10V 
0-5V 0V 2.5V 5V 
2-5 V 2V 3.5V 5V 

 
检查所有传感器显示值是否合理. 
在我们的例子中,吸气温度传感器 Ss和另外两个传感器

没有数值,可能原因如下: 
• 传感器没有被连接 
• 传感器被短路了 
• 端口或模块数没有正确设定 
• 没有锁定设置 
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检查设置检查设置检查设置检查设置 

1.  进入概述进入概述进入概述进入概述功能功能功能功能 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. 选择吸气组选择吸气组选择吸气组选择吸气组 

 

 

3. 选择选择选择选择吸气组的所有显示器吸气组的所有显示器吸气组的所有显示器吸气组的所有显示器 

 

通过“+-” 按钮改变显示器 。记住页面低端的设置只能通过

“滚动条”才能看到。 

4. 安全安全安全安全极值极值极值极值 

 

 

 

 

 

 

 

5. 回到概述功能回到概述功能回到概述功能回到概述功能 

 

6. 选择压缩机组选择压缩机组选择压缩机组选择压缩机组 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

启动控制之前必须检查所有设置。 

 

此时主菜单显示器将在每一普通功能下面显示一

条线。每个图标后面是一系列不同设置值的显示

器。必须检查所有这些设定值。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

最后一页包含安全限制和重启次数。 
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7. 选择选择选择选择压缩机组的所有显示器压缩机组的所有显示器压缩机组的所有显示器压缩机组的所有显示器 

 

通过“+-” 按钮切换显示器。页面低端的设定值只有通过“滚
动条”才能被浏览。 

 

8. 安全安全安全安全极值极值极值极值 

 

 

 

 

 

 

 

 

9. 回到回到回到回到主主主主菜单并移至温控组菜单并移至温控组菜单并移至温控组菜单并移至温控组 

 

 

 

检查设定值。 

10. 回到回到回到回到主主主主菜单菜单菜单菜单并移至一般报警输入并移至一般报警输入并移至一般报警输入并移至一般报警输入 

 

 

 

检查设定值。 

11. 控制器的控制器的控制器的控制器的设置设置设置设置已完成已完成已完成已完成 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

最后一页包含安全极值和重启次数。 
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时刻表时刻表时刻表时刻表功能功能功能功能 

1.进入设置菜单 

 

 

2．选择时刻表 

 

 

3. 设定时刻表 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在操作之前，我们将为吸气压力的夜间回置设定时刻表

功能。 

在其它情况下，控制器被安装在带有系统单元的网络

中，该设置可在系统单元中进行，系统单元将向控制器

发送日/夜信号。 

 

 

 

 

 

 

 

按下工作日并设定一天内的时间。 

继续设定其它工作日。 

一个完整的周时刻表将显示在显示器中。 
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在网络中安装在网络中安装在网络中安装在网络中安装 

1. 设定地址（例 3） 

旋转右边地址开关，使箭头指向 3。 

另外两个箭头必须指向 0。 

 

 

 

 

 

 

 

2. 按住服务销钉 

按下服务销钉直到灯亮松开。 

 

 

 

 

 

 

 

3. 等待系统单元的回应 

基于网络覆盖范围的大小，控制器接收到是否已被安装于

网络中的信号大约需要一分钟。如果已被安装，状态灯闪

烁速度将比平时快（2次/秒），闪烁持续约 10分钟。 

 

4. 通过服务工具重新登录 

 

如果服务工具被连接到已安装在网络中的控制器，那么您

必须通过服务工具重新登录控制器。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          
 

控制器必须通过网络遥控监测。在该网络中，我们为控

制器指定地址 3。在同一网络中，相同的地址不允许用

于多个控制器中。 

 

对系统单元的要求对系统单元的要求对系统单元的要求对系统单元的要求 

系统单元必须是网关型 AKA245，其软件版本为 6.0或
更高。它能够处理多达 119个 AK 控制器。 
 
系统单元也可以是 AK-SM720。它能处理多达 200个
AK 控制器。 
 

 
如果系统单元没有给出回应。 
 

如果状态灯闪烁频率没有加快，说明控制器没有被接入

网络中。可能原因为如下之一： 

 

控制器被指定了一个超出范围的地址控制器被指定了一个超出范围的地址控制器被指定了一个超出范围的地址控制器被指定了一个超出范围的地址 

没有使用 0地址。 
如果网络中的系统单元是 AKA 243B，则只能使用 1~10
之间的地址。 
 
所选择的地址已被网络中其它控制器或系统单元使用所选择的地址已被网络中其它控制器或系统单元使用所选择的地址已被网络中其它控制器或系统单元使用所选择的地址已被网络中其它控制器或系统单元使用。。。。 

必须将地址改为另外的地址（未使用的）。 

 

线路连接错误线路连接错误线路连接错误线路连接错误。。。。 

终止时发生错误终止时发生错误终止时发生错误终止时发生错误。。。。 

对数据通讯的要求已在下列文件中有描述： 

“数据通讯与 ADAP-KOOL ® 空调控制的连接”C8ACR 
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第一次启动控制第一次启动控制第一次启动控制第一次启动控制 

检查报警检查报警检查报警检查报警 

1.  进入主菜单 

 

  按显示器左下角带有压缩机和冷凝器图标的蓝色按钮。 

2. 进入报警列表 

 

按显示器底端带有报警铃的蓝色按钮。 

3. 检查激活报警 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. 从报警列表中删除需要取消的报警 

 

按红叉从报警列表中删除需取消的报警。 

 

5. 再次检查激活报警 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在我们的举例中，有一系列报警。清除它们，只留下相

关的那些。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

在例子中，因控制已停止，所以还保留了一个激活报

警。在控制没有启动时，该警报一定是激活的。我们准

备启动控制。 

 

 

请注意，当主开关转至 OFF 位置时，所有激活报警会

自动取消。 

如果启动控制时出现自动报警，应该检查原因并纠正。 
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启动控制启动控制启动控制启动控制 

 

1. 进入启/停显示器 

 

 

  按显示器底端的蓝色手动控制按钮。 

2. 启动控制 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

按住主开关主开关主开关主开关。。。。 

选择开开开开。。。。 

按 OK。。。。 

此时控制器将开始控制压缩机和风扇。 

 

 

注意： 

只有当内部和外部开关都处于“ON”状态时才会启动

控制。 
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手动容量控制手动容量控制手动容量控制手动容量控制 

 

1. 进入主菜单 

 

 

2. 选择吸气机组 

 

按需要手动控制的吸气机组的按钮。 

            按“+” 按钮进入到下一页 

3. 设定手动容量控制 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. 按百分比设定容量 

按蓝色区的“手动容量手动容量手动容量手动容量”。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

如果需要手动调整压缩机的容量，可按如下步级操

作： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

按标有“控制模式控制模式控制模式控制模式”的蓝色区。 

选择“手动”。 

按“确定”。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

设定所需要的百分比容量。 

按“确定”。 

 

 

 

 

 

 

 



 

 77 

5. 调节功能调节功能调节功能调节功能 
 

本节介绍不同功能如何工作。 
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吸气机组吸气机组吸气机组吸气机组 

控制传感器的选择控制传感器的选择控制传感器的选择控制传感器的选择 

 

 

基于使用情况，分容器可根据吸气压力 P0、媒介温度 S4
或不同制冷电路如串联系统中各自的控制压力 Pctl进行调

节。                                                                                           
容量控制传感器=P0/S4/Pctrl 
例 1-P0 
 
 
 
 
 

                                                             

 

 

例 2 – S4 媒介温度传感器 

 

 

 

 

 

 
当控制传感器选用 S4时，P0则被用作低吸气压时的安全

功能并确保断开压缩机容量（霜冻保护） 
 
例 3 – Pctrl 传感器 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 
 
当 Pctrl被用作控制传感器时，制冷剂必须选用 CO2. 
P0被用作吸气压力不足时的安全功能并确保压缩机容量断

开。 
在串联系统里，Pctrl的信号可用于高压监测或控制传感器

的高、低气压。 
 
 

 
处理传感器故障处理传感器故障处理传感器故障处理传感器故障 
 
容量控制传感器 = P0 
当 P0用作调节传感器时，故障信号将要求继续进行调

节，虽然在白天运行时可减少 50%、晚间运行减少 25%的

调节量，但这是最基本的要求。 
 
容量控制传感器 = S4 
假如 S4被用作调节传感器，那么产生的故障将要求从 P0
信号处开始继续调节，但温度参考值比实际参考值低

5K。如果 S4和 P0二者都出现故障，也需继续进行调节，

虽然在白天运行时可减少 50%、晚间运行减少 25%的调节

量，但这是最基本的要求。 
 
容量控制传感器 = Pctrl 
当 Pctrl被用作控制传感器时，产生的故障将要求在 P0信
号之后继续进行调节，但温度参考值比实际参考值低

5K。如果 Pctrl和 P0二者都出现故障，也需继续进行调

节，虽然在白天运行时可减少如 50%、晚间运行减少 25%
的调节量，但这是最基本的要求。 
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参考值参考值参考值参考值 
调节参考值可按 2种方式定义： 
P0参考值 = P0设定值 + P0 优化值 + 夜间偏置值 
或者 
P0参考值 = P0设定值 +夜间偏置值 + 外部参考值 
 
P0设定设定设定设定 
为吸气压力设定一个基本值。 
P0优化优化优化优化 
P0优化功能可取代参考值，以避免当吸气压力低于需求值

时发生调节行为。该功能在每个制冷设备和系统管理器中

与控制器起协同作用。系统管理器从每次调节获得数据并

调整吸气压以满足最佳能量级别。该功能在系统管理器手

册中有描述。 
借助该功能可读取此时哪台制冷设备负载最多，也可读取

吸气压参考值所允许的偏差量。 
夜间参考值夜间参考值夜间参考值夜间参考值偏置偏置偏置偏置量量量量 
该功能用于夜间运行时改变吸气压参考值，起节能作用。 
利用该功能，温度参考值可正负调节 25K。（当需要更高

的吸气压力时，可以设定为正值）。 
有三种方式可实现偏差值设定： 
• 输入信号 
• 主网关的强制功能 
• 内部时刻表 

当执行带有强制功能“P0优化”的调节时，不可使用“夜间

偏置”功能。（此时强制功能自身将调节吸气压以满足最

大允许值）。 

如果吸气压需要小的改变（例如，与除霜连接时的 15min
内）可以应用此功能。此时“P0优化功能”来不及弥补这种

改变。 
0 – 10V 信号的强制功能信号的强制功能信号的强制功能信号的强制功能 
当电压信号连接到控制器时，可改变参考值。在设置中定

义了在最大电压信号（10V）和最小电压信号下的参考值

偏差量。 
 
参考值的极值参考值的极值参考值的极值参考值的极值 
必须设定参考值的极值以避免过高或过低的调节参考值。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
吸气机组吸气机组吸气机组吸气机组中中中中压缩机容量压缩机容量压缩机容量压缩机容量的强制运行的强制运行的强制运行的强制运行 
压缩机容量可强制执行。 
根据所选择的强制运行模式，可取消安全功能。 
 
根据需求容量的超载情况进行强制运行根据需求容量的超载情况进行强制运行根据需求容量的超载情况进行强制运行根据需求容量的超载情况进行强制运行 
该控制设为手动，需求容量根据其占压缩机容量的百分比

设定。 
 
根据数字输出端口的超载情况进行强制运行根据数字输出端口的超载情况进行强制运行根据数字输出端口的超载情况进行强制运行根据数字输出端口的超载情况进行强制运行 
在软件中可设定每个输出为“手动开”或“手动停”，虽然控

制器会忽略它的设定，但会发送一个输出端正被强制执行

的报警。 
 
通过开关切换进行强制运行通过开关切换进行强制运行通过开关切换进行强制运行通过开关切换进行强制运行 
如果强制运行是通过扩展模块前方的开关切换实现的，那

么控制功能将不会记录它，也不会发出报警。此时控制器

和其它继电器将继续运行。 
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压缩机容量控制压缩机容量控制压缩机容量控制压缩机容量控制 
 
PI-控制及控制区域控制及控制区域控制及控制区域控制及控制区域 
AK-PC730 可控制至少 4台压缩机。 
AK-PC840可控制至少 12台压缩机，每台 3级卸载。其中

1~2台可实现变频控制。 
 
根据 PI控制计算压缩机所需容量，其值设定与中心区域的

设定相同，中心区域被分成 5个不同的控制区，如下图所

示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
一些区域的宽度可通过设定值“+区域 K”，“NZ K” 和“-区
域 K”设定。 
此外，只要当区域中的吸气压力出现故障（见上图）它还

可调整区域计时器，以使时间等于控制器上的积分时间

Tn。 
区域计时器设定更高值时可使该区域的 PI 控制器降速，

而设定更低值时，可使区域内的 PI控制器加速。 
 
扩大系数 Kp 调整为参数“Kp Po”。在中心区，控制器只允

许通过速度控制或切换卸载阀来增加或减小容量。 
在其它区，控制器也允许通过开启或关闭压缩机来增加或

减小容量。 
 
第第第第一一一一步步步步运行时间运行时间运行时间运行时间 
 
启动时，制冷系统在 PI控制器控制之前必须有时间进行稳

定。为了达到该目的，启动某区域时，必须设定容量限制

值，以使在设定周期之后，只运行第一步容量（通过“第
一步运行时间”设定）。 
 
需求容量需求容量需求容量需求容量 
“需求容量”是 PI控制器的输出项，它显示 PI控制器的压

缩机实际需求容量。需求容量的变化率依赖于区域压力大

小、压力是否稳定以及压力是否持续变化。 
 
集成器只检查压力设定值与实际值之间的偏差，之后相应

地增加或减小需求容量，而放大系数 Kp 只记录压力的即

时改变。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

在“+区”和“++区”控制器一般会增加需求容量，因为吸气

压力值高于设定值。但如果吸气压力快速下降，那么这些

区域的需求容量也可能会下降。 
 
在“-区”和“--区”控制器一般会减小需求容量，因为吸气压

力值低于设定值。但如果吸气压力快速增加，那么这些区

域的需求容量也可能会增加。 
 
改变容量改变容量改变容量改变容量 
控制器基于如下基本原则将消减或切断压缩机容量： 
增加容量： 
当需求容量增加到允许压缩机下一步启动的值时，容量分

布器将立即启动额外的压缩机容量。参考下例——在需求

容量下方，只要有压缩机运行的一步空间，即会被添加一

步。 
 
减小容量： 
当需求容量减小到允许压缩机下一步停止的值时，容量分

布器将停止压缩机容量。参考下例——在需求容量曲线上

方，当不存在压缩机继续运行的一步空间时，即将停止压

缩机之前的那一步。 
 
例子： 
4台大小相同的压缩机——容量曲线图如下 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
切断最后一级压缩机 
一般情况下，最后一级压缩机只有在需求容量为 0%和吸

气压力处于“- 区”或“- - 区”时才会被切断。 
  
抽气功能抽气功能抽气功能抽气功能 
为了避免在低负载情况下出现过多的压缩机开启/关闭次

数，可为最后一级压缩机设定抽气功能。 
 
如果使用了抽气功能，当实际吸气压力低于设定值时，压

缩机将被切断。 
 
注意：在低吸气压“最小 Po”情况下，设定的抽气极值应高

于设定的安全值。 
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中央区的动态扩展中央区的动态扩展中央区的动态扩展中央区的动态扩展 
当启动和关闭压缩机时，所有制冷系统都有一个动态反应

时间。为了避免在前一控制器之后立即启动/关闭压缩机，

控制器必须允许有时间来检查前面运行中产生变化的效

果。 

为了达到该目的，系统添加了区域的动态扩展。 

当启动/关闭压缩机时，区域将有短时间的扩展。通过区域

扩展，PI 控制器在压缩机容量改变后的短周期内降速。 

区域扩展到幅度依赖于压缩机实际运行容量和正被关闭/开
启压缩机级数的大小。当压缩机低容量运行和启动/关闭压

缩机大容量级数时，区域扩展幅度将增大。但区域扩展的

时间周期是不变的——在压缩机启动/关闭后的设定时间周

期之后，动态区域扩展将回归为 0。 
通过“最小联轴器数量”设定可调整动态扩展幅度的大小，

从而减小压缩机的循环。 
将“最小联轴器数量”设定为“不减小”可实现非区域动态扩

展。 
将“最小联轴器数量”设定为“低”，“中”，或“高”可激活区

域动态扩展。当设定为“高”时，区域动态扩展到幅度最

大。请参考下文中举例给出的图，图中显示压缩机 6级，

并且设定“最小联轴器数量”为“高”。注意：当压缩机容量

很低时，区域动态扩展幅度也是最大的。 
 
“最小联轴器数量”= “高” 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
实际区域实际区域实际区域实际区域 
由于区域动态扩展的影响，当控制器启动/关闭压缩机时，

吸气压力很可能在某时间周期内改变区域，如：虽然吸气

压力之前处于+区域，但由于控制器启动压缩机时，区域

在某个时间周期内进行扩展，从而使得吸气压力处于中央

区。 
 
在控制器内，“实际区域”将显示 PI 控制器正处于哪个区域

内运行——这包括扩展区。 
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容量分布容量分布容量分布容量分布方法方法方法方法 
 
容量分布器基于 3个原则工作。 
 
连接模式连接模式连接模式连接模式——按顺序运行按顺序运行按顺序运行按顺序运行：：：： 
启动和关闭压缩机遵从设置中的“先入后出”（FILO）顺序

原则。 
所有调速压缩机用于减小容量差。 
 
计时器限制 
如果压缩机 “徘徊”于重新启动计时器之前而无法启动时，

那么这一步也不能由另一台压缩机代替，而只有等到前面

计时失效后才能启动。 
 
安全切断 
反之，如果压缩机上有一个安全开关，情况将出现例外，

压缩机将按顺序立即选择如下步级。 
 
连接模式连接模式连接模式连接模式——循环运行循环运行循环运行循环运行 
该原则用于所有压缩机类型和大小相同的情况。 
压缩机接入和关闭遵从“先入先出”原则（FIFO），从而每

台压缩机的运行时间相等。 
调速压缩机总是最先接入，容量的变化值用于填补后续步

级之间的容量差。 
 
计时器限制和安全切断 
如果压缩机 “徘徊”于重新启动计时器之前或因为安全切断

而无法启动时，那么这一步将由另一台压缩机代替。 
 
运行时间均等运行时间均等运行时间均等运行时间均等 
相同型号并具有相同总容量的压缩机运行时间将相同。 
-在不同时刻启动，每次运行时间最短的压缩机将最先启

动。 
-在不同时刻停止，每次运行时间最长的压缩机将最先停

止。 
-对于多步压缩机，运行时间的均衡在主步级之间实现。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

连接模式连接模式连接模式连接模式——最佳运行最佳运行最佳运行最佳运行 
该原则用于不同大小压缩机的情况。容量分布器将接入或

切断压缩机容量，尽可能避免容量偏差。 
调速压缩机总是被最先接入，容量变化值用于填补后续步

级之间的容量差。 
 
计时器限制和安全切断 
如果压缩机“徘徊”于重新启动计时器之前或因为安全切断

而无法启动时，那么这一步将由另一台压缩机或另一种组

合方式代替。 
 
最小容量变化 
为了避免容量分布器由于需求容量的微小变化而选择新的

压缩机组合（切断和接入压缩机），可设定需求容量的最

小变化值，且这种变化将在容量分布器选择新的压缩机组

合之前运行。 
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电量机组类型电量机组类型电量机组类型电量机组类型——压缩机组合压缩机组合压缩机组合压缩机组合 
 
控制器能控制带有至多 4（12）台不同类型压缩机的能量

机组。 
 
-一台或两台控速压缩机 
-容量控制活塞压缩机，可带至多 3个卸载阀 
-单步压缩机——活塞式或轴承式 
 
下表给出了控制器可控制的压缩机组合，同时也显示出了

不同的压缩机组合可设定不同的连接模式。 
组合 描述 连接模式 

  
顺

序 
循

环 
最

优 

 
单步压缩机。*1 × × × 

 

带有卸载阀的压缩

机与单步压缩机组

合。*2 
× ×  

 

带有卸载阀的两台

压缩机与单步压缩

机组合。*2 
× ×  

 

所有压缩机都带有

卸载阀。*2 
× ×  

 

一台调速压缩机和

单步压缩机组合。

*1 和*3 
× × × 

 

一台调速压缩机和

数台带有卸载阀的

压缩机组合。*2
和*3 

× ×  

 

两台调速压缩机和

单步压缩机组合。
*4 

× × × 

*1）对于循环连接模式，单步压缩机必须大小相同。 
*2）对于带有卸载阀的压缩机，必须大小相同、卸载阀数相同

（最多为 3个）并且主步数也相同。如果带有卸载阀的压缩机与

单步压缩机组合，那么所有压缩机的大小应相同。 
*3）调速压缩机和与它组合的压缩机大小可不相同。 
*4）当使用两台调速压缩机时，它们必须具有相同的频率范围。 
       对于循环连接模式，两台调速压缩机和组合的单步压缩机应

大小相同。 
 
在附录 A 中，举例详细说明了不同压缩机应用的连接模

式。 
 
以下介绍了容量-调节压缩机、调速压缩机及两台调速压缩

机操作的一般规则。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

带有卸载阀的容量带有卸载阀的容量带有卸载阀的容量带有卸载阀的容量-调节压缩机调节压缩机调节压缩机调节压缩机 
“卸载控制模式”决定了分容器如何控制压缩机。 
 
卸载控制模式=1 
在某时刻分容器只允许一台压缩机卸载。改变设置可避免

多台压缩机卸载，从而提高能量效率。 
 
举例： 
两台 20KW的容量-调节压缩机，每台带有 2级卸载阀、

循环连接模式。 

 
� 为了减少容量，运行时间最长的压缩机卸载（C1） 
� 当 C1完全卸载后，在 C2卸载之前停止运行 C1。 
 
卸载控制模式=2 
分容器在容量减少的过程中允许两台压缩机卸载。 
该设置的优点是减少压缩机启/停次数。 
 
举例： 
两台 20KW调速压缩机，每台带有 2级卸载阀，为循环连

接模式。 

 
� 为了减少容量，运行时间最长的压缩机卸载（C1） 
� 当 C1 完全卸载后，单步压缩机 C2 在 C1 切断前卸

载。 
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速度控制压缩机速度控制压缩机速度控制压缩机速度控制压缩机：：：： 
控制器可控制不同组合中主压缩机的速度。速度控制压缩

机的可变部位用于填补以下压缩机步级间的容量差。 
 
一般处理： 
 
为压缩机调节设定的容量步级可连接至速度控制单元，如

变频器 AKD。 
 
输入连接至变频器的开/关输入，同时，模拟输出“AO” 连
接到变频器的模拟输入。 
开/关信号将启动和停止变频器，而模拟信号将显示速度。 
只有定义为压缩机 1（1+2）的压缩机才可以控制速度。 

 
当步级运行时，它将由固定容量和可变容量两部分组成。

固定容量对应于提及过的最小速度部分，可变容量位于最

小和最大速度之间。为了达到最佳调节效果，可变容量必

须大于它所能覆盖的后续容量步级值。如果机组容量需求

出现重大的短期变动，将会增加对可变容量的需求。 
 
以下论述如何接入和终止步级： 

 
接入 
控速压缩机总是最先启动，最后停止。当对应于“启动速

度”的容量需求增加时将启动变频器（继电器输出将切换

至启动状态，模拟输出将被提供相应的电压）。此时由变

频器带动速度至“启动速度”。 
此时容量步级启动，需求容量由控制器决定。 
启动速度值应始终设为较高，从而使压缩机在启动时快速

润滑。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

控制——增加容量 
如果容量需求大于“最大速度”，那么将启动下一个压缩机

步级。同时将减小容量步级的速度，减小到与接入压缩机

步级的相同。从而实现完全“无摩擦”转型，也没有容量损

耗（参照下图） 

 
 
 
控制——减小容量 
如果需求容量小于“最小速度”，那么后续的压缩机步级将

停止。同时将增加容量步级的速度，准确增加到与停止的

压缩机步级相同。 
 
停止 
当压缩机达到“最小速度”以及需求容量降低到 1%时，将

终止容量步级。 
 
速度控制压缩机的计时器限制 
如果一台速度控制压缩机由于计时器限制而不允许启动，

那么其它压缩机也不允许被启动。当计时器限制解除后，

速度控制压缩机将启动。 
 
安全终止控速压缩机 
如果控速压缩机被安全终止，其它压缩机才可启动。如果

控速压缩机准备启动，那它就是最先启动的压缩机。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 85 

如前所述，可变部分的速度容量应大于后续压缩机步级的

容量，以便获得无“空隙”的容量曲线。为了说明速度控制

在不同机组组合中如何进行，在此列举两个例子： 
 
a））））可变容量大于后续压缩机可变容量大于后续压缩机可变容量大于后续压缩机可变容量大于后续压缩机步级步级步级步级：：：： 
当速度控制压缩机的可变容量大于后续压缩机时，容量曲

线上将没有“空隙”。 
例子： 
1 速度控制压缩机，标准容量 50Hz，10KW——变速范围

30—90Hz。 
2 10KW的单步压缩机 
 
固定容量= 30 Hz / 50 Hz ×10KW=6KW 
可变容量= 60 Hz / 50 Hz ×10KW=12KW 
 
容量曲线如下图： 

 
由于速度控制压缩机的可变容量部分大于后续压缩机步

级，故容量曲线上没有空隙。 
1） 当需求容量达到启动速度容量时，将启动速度控制压

缩机。 
2） 速度控制压缩机提高速度，直到速度达到 18KW 容量

时的最大速度值。 
3） 接入 10KW 的单步压缩机 C2，同时减小 C1 速度，

8KW（40Hz） 
4） 速度控制压缩机增加速度，直到总容量以最快速度达

到 28KW 
5） 接入 10KW 的单步压缩机 C3，同时减小 C1 速度，

8KW（40Hz） 
6） 速度控制压缩机增加速度，直到总容量以最快速度达

到 38KW 
7） 当减小容量且 C1 速度为最小时，单步压缩机将被终

止。 
 
b) 可变容量小于后续压缩机可变容量小于后续压缩机可变容量小于后续压缩机可变容量小于后续压缩机步级步级步级步级：：：： 
当速度控制压缩机的可变容量小于后续压缩机时，容量曲

线上将出现“空隙”。 
 
例子： 
1 速度控制压缩机的标准容量为 50Hz，20KW—变速范围
25-50Hz 
2 单步压缩机，20KW 
固定容量=25 Hz /50 Hz ×20kW=10kW 
可变容量=25 Hz /50 Hz ×20kW=10kW 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

容量曲线图如下： 

 
由于速度控制压缩机的可变容量小于后续压缩机步级，容

量曲线图上将出现一些可变容量无法填补的空隙。 
1） 当需求容量达到启动速度容量时，将接入速度控制压

缩机。 
2） 速度控制器将增加速度，直到达到 20kw 容量时的最

大速度。 
3） 速度控制压缩机将保持在最大速度处，直到需求容量

增加到 30kw 
4） 接入 20kW的单步压缩机 C2，同时 C1速度减小至最

小，10kW（25Hz）。总容量=30kW。 
5） 速度控制压缩机将增加速度，直到总容量以最快速度

达到 40kW。 
6） 速度控制压缩机将保持在最大速度处，直到需求容量

增加到 50 kW。 
7） 接入 20kW的单步压缩机 C3，同时 C1速度减小至最

小，10kW（25Hz）。总容量=50kW。 
8） 速度控制压缩机将增加速度，直到总容量以最快速度

达到 60kW。 
9） 当减小容量，且 C1 速度最小时，单步压缩机将被终

止。 
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两台速度两台速度两台速度两台速度-调节压缩机调节压缩机调节压缩机调节压缩机 
控制器具有调节两台大小相同或不同的压缩机速度的能

力。这些压缩机根据所选择的连接模式，可与大小相同或

不同的单步压缩机组合。 
 
一般操作： 
通常来说，两台调速压缩机的管理原则与一台调速压缩机

的相同。使用两台调速压缩机的优点是允许低容量，即低

负荷。同时，调节区域大且灵活。 
 
压缩机 1和 2都有各自的继电器输出端口，用于启动/停止

各自的变频器，如 AKD。两个变频器都使用相同的 AO 输

出信号，信号与变频器的模拟输入信号连接。继电器输出

将启动和停止变频器，而模拟信号将显示速度。 
 
使用该调节方法的前提是两压缩机具有相同的频率范围。 
 
调速压缩机总是最先启动，最后停止。 

 
 
 
 
接入 
当容量需求值达到设定值时，第一台调速压缩机将被启

动。 
“启动速度”（继电器输出端口改变，模拟输出端口接入与

该速度匹配的电压），此时由变频器将速度提升至“启动

速度”。 
此时将启动容量步级，控制器决定理想容量。 
启动过程中，启动速度值总是设置较高，以使压缩机快速

获得好的润滑效果。 
对于循环连接模式，当第一台压缩机以最大速度运行，并

且理想容量达到允许以启动速度接入第二台压缩机的值

时，第二台压缩机被接入。此后，两台压缩机一起运行。

接下来的单步压缩机基于选择的连接模式被启动和停止。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
控制—减小容量 
调速压缩机总是运行到最后的压缩机接入。当两压缩机在

循环模式运行过程中的需求容量小于“最小速度”时，运行

时间最长的调速压缩机将停止。同时，最后接入的调速压

缩机速度将增加，以使容量增加到被终止的压缩机步级的

容量。 
 
停止 
当压缩机达到“最小速度”，并且需求容量减小到 1%以下

时，最后接入的调速压缩机将停止（参见抽气功能一节） 
 
计时器限制和安全停止 
根据各连接模式操作的一般原则控制调速压缩机的计时限

制和安全停止。 
 
以下给出了不同连接模式操作两调速压缩机的简介和例

子。欲知详情，请参考最后一章的附件。 
 
顺序运行 
在顺序运行过程中，第一台压缩机总是最先启动。当第一

台压缩机以最大速度运行，并且需求容量达到允许以启动

速度接入第二台压缩机的值时，第二台压缩机将被启动。

此后，两台压缩机一起运行。接下来的单步压缩机基于先

入后出原则被启动和停止。 
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举例： 
- 两台调速压缩机，标准容量 20kW，频率范围

25- 60Hz 
- 两台单步压缩机，20kW/台 

 
 
循环运行 
对于循环运行，两调速压缩机的大小相同，运行时间根据

先入先出（FIFO）原则得到均衡。每次运行时间最短的压

缩机将最先启动。当第一台压缩机以最大速度运行，并且

需求容量达到允许以启动速度接入第二台压缩机的值时，

第二台压缩机将被启动。此后，两台压缩机一起运行。接

下来的单步压缩机基于先入先出原则被启动和停止以使每

台压缩机运行时间相同。 
 
举例： 

- 两台调速压缩机，标准容量 20kW，频率范围
25- 60Hz 

- 两台单步压缩机，20kW/台 
 

 
 
最佳运行 
在最适运行过程中，调速压缩机可以大小不同，它们将以

最佳容量调整方式操作。 最小的压缩机最先启动，然后停

止第一台，启动第二台。最后，两台压缩机一起接入并一

起运行。 
接下来单步压缩机在任何情况下都按最佳连接模式操作。 
 
举例： 

- 两台调速压缩机，标准容量分别为 10kW和
20kW 

- 频率范围 25-60Hz 
- 两台单步压缩机，容量分别为 20kW和 40kW 

 

 
 
 
 
 
 

 

压缩机压缩机压缩机压缩机计时计时计时计时 
 

启动和停止的时间延迟启动和停止的时间延迟启动和停止的时间延迟启动和停止的时间延迟 
为了防止压缩机频繁启动，可设置三个延迟时间。 

- 从压缩机启动到重新启动的最短时间 
- 压缩机停止前的最小运行时间（运行时间） 
- 从压缩机停止到重启的最短时间 

 
启动和停止卸载时，不使用时间延迟 
 
 
计时计时计时计时 
机动压缩机的运行时间被持续记录，用户可读取： 

- 在此之前 24h内的运行时间 
- 从计时器最终设定到清零之间的总运行时间。 

 
连接计数连接计数连接计数连接计数 
持续记录继电器的启动和停止数，此处可读取启动数： 

- 在此之前 24h内的数量 
- 从计数器最后一次设定到清零之间的总数量 
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负载限制负载限制负载限制负载限制 
在一些安装中，可以设定接入压缩机的最佳容量以限制超

市营业时间内的功率负荷。 
 
为了实现该目的，可以利用 1~2个数字输入端口。 
 
在每个数字输入端口设定一限制值，该值限制了接入压缩

机的最大允许容量，从而可用 2步实现容量限制。 
 
当一个数字输入端口激活后，压缩机的最大允许容量会被

限定为设定值。这意味着当实际容量高于设定的极限值

时，多余的容量将被削减，从而使容量等于或低于最大极

限值。 
 
 

 
 
当两个负载限制的信号被激活后，将使用容量的最低极

值。 
 
 
负载限制的强制功能： 
为了避免在负载限制过程中对冷冻产品造成温度问题，可

利用强制功能。 
 
 
为吸气压力及每个数字输入端口的延迟时间设定强制功

能。 
 
在负载限制过程中如果吸气压力超过设定的强制极值，并

且两数字输入端口的时间延迟失效时，负载限制将强制发

出信号，以使压缩机增加容量，直到吸气压力再次降低到

正常参考值之下，之后负载限制可再次被激活。 
 
 
报警： 
当负载限制的数字输入端口被激活后，会产生“非正常控

制”的报警。如果这在期望之内，可不考虑该报警。 
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并联系统并联系统并联系统并联系统—协同和喷液协同和喷液协同和喷液协同和喷液 
在并联系统里，低温和高温操作下的两压缩机组有必要进

行协同控制—在高压压缩机运行之前禁止启动低压压缩

机。 
 
此外，有必要向并联制冷柜的喷液控制发送信号，使得喷

液启动和停止与压缩机的启动/停止同步。 
 
 
协同协同协同协同作用作用作用作用 
有两种方式可实现高压和低压压缩机之间的协同作用： 
 
1） 高压/低压压缩机释放 
此时，高压组为控制电路。 
高压压缩机在电路需求负载前禁止启动，但至少需要有一

台高压压缩机被启动后才能启动低压压缩机。该功能可如

此实现：将高压控制器“高压压缩机释放”的输出信号与低

压控制器“低压压缩机释放”的输入信号连接。 

 
当压缩机在高压电路下运行时，控制器也会通过继电器将

释放信号传递给低压电路。 
低压控制器必须接收开/关信号，模拟输入的接触信号或

DI 开关量输入的电压信号。 
两控制器间通过电线连接，保持各自的电流。 
 
顺序运行 

 
T1：高压压缩机首先启动，并激活释放信号 
T2：当需求容量增加时，第一台低压压缩机启动 
T3：最后一台低压压缩机停止 
T4：最后一台高压压缩机停止 
（如果在“T3 之前”停止最后一台高压压缩机，释放信号将

终止，从而停止低压压缩机。） 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

举例 

 
高压控制器： 

- 高压/低压协同作用 = 高压压缩机释放 
- 高压控制器使用“高压压缩机释放”输出，该输出

在第一台高压压缩机启动后被激活。 
低压控制器： 

- 低压/高压协同作用 = 低压压缩机释放 
- 低压控制器使用“低压压缩机释放”输入，该输入

与高压控制器的输出信号相连接。当该输入接收

到高压控制器的信号时，第一台低压压缩机启

动。 
 
2） 低压/高压协同作用 
由于以下结果启动高压压缩机 

- 高压电路上的负载 
- 低压电路的需求 

高压电路将一直确保：只有当至少有一台高压压缩机启动

后才可启动低压电路。它还将确保遵守安全定时器和压缩

机定时器。 

 
此时两控制器都使用继电器输出和开/关输入。 
（两控制器间通过电线连接，以确保每个控制器保持各自

的电流。） 
- 高压控制器“高压压缩机释放”的输出信号发送信

号给低压控制器“低压压缩机释放”的输入信号。 
- 低压控制器的输出信号“低压压缩机需求”发送信

号给高压控制器的输入信号“高压压缩机需求”。 
 
当低压控制器需要启动压缩机时，它将激活“低压压缩机

需求信号”。 
当高压控制器接收到信号，它将启动压缩机，同时通过继

电器输出“高压压缩机继电器”发送释放信号。 
 
顺序运行 

 
T1：低压电路上的负载要求连接压缩机容量。 
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低压电路为高压电路启动压缩机。 
T2：在循环时间过去后，启动第一台高压压缩机 
T3：停止最后一台低压压缩机 
T4：停止最后一台高压压缩机 
 
举例 

 
 
高压控制器： 

- 低压/高压协同作用 = 高压协同作用 
- 高压控制器使用： 

• “高压压缩机释放”输出，在第一台高压压

缩机启动时被激活。 
• “高压压缩机需求”输入，它从低压控制器

接收信号 
 
低压控制器： 

- 低压/高压协同作用 = 低压协同作用 
- 低压控制器使用： 

• “低压压缩机释放”输入，它被连接到高压

控制器上的“高压压缩机释放”输出。 
• “低压压缩机需求”输入，它被连接到高压

控制器上的“高压压缩机需求”输出。 
 
 
信号的时间延迟信号的时间延迟信号的时间延迟信号的时间延迟 
为了在高压和低压电路之间获得最佳协同效果，需要定义

所有输入和输出信号的延迟时间。 
 
高压释放延迟 
此时高压控制器的输出信号被延迟。 
这表明在低压压缩机释放启动前允许高压压缩机在设定的

延迟时间内运行。 
 
高压压缩机需求延时 
此时高压控制器的“高压压缩机需求”输入信号被延迟，使

第一台高压压缩机的启动也被延迟。 
当低压电路频繁需求启动高压压缩机时，可使用上面这种

延时。 
 
低压压缩机释放延迟 
此时低压控制器上的“低压压缩机释放”输入信号被延迟。 
这表明在低压压缩机释放启动之前允许高压压缩机在设定

延时内运行。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

低压压缩机需求延时 
此时低压控制器的“低压压缩机需求”输出信号被延迟。如

果低压电路频繁需求启动高压压缩机，则可使用该延时。 
 
给热交换器控制的喷液信号给热交换器控制的喷液信号给热交换器控制的喷液信号给热交换器控制的喷液信号 
并联热交换器的喷液操作必须与第一台压缩机的启动起协

同作用。喷液启动必须与第一台压缩机启动时间相同，喷

液停止必须与最后一台压缩机停止时间相同。 
 
根据系统型号/设计，喷液与低压或高压压缩机同步是有利

的。 
 
可使用继电器输出实现这种同步。 
继电器输出可用于控制电磁阀或向控制器发送信号，如

EKC316。 

 
 
 
协同作用的特殊情况协同作用的特殊情况协同作用的特殊情况协同作用的特殊情况 
在特定的并联系统里，低压压缩机必须在高压压缩机启动

之前启动。 
注意：当高压控制器接收到压缩机需求信号时，并不能确

保高压压缩机即将被启动。如果高压压缩机被阻止启动，

请确保低压压缩机在 Pc最大安全限制值时没有被连接。 
 
此时低压控制器的喷液信号可用于启动高压压缩机。 

 
- 低压控制器的喷液信号被连接到高压控制器的“高压

压缩机需求”输入信号。 
 
当低压控制器启动第一台压缩机，喷液信号将被激活，并

要求启动高压压缩机。当高压控制的所有延迟失效后，第

一台高压压缩机将被启动。 
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顺序运行 

 
T1：低压电路上的负载需求压缩机容量。 
低压启动压缩机，并激活喷液信号和高压控制器上的“高
压需求”输入。 
T2：在延时失效后，启动第一台高压压缩机。 
T3：最后一台低压压缩机停止，即清除压缩机需求信号，

最后一台高压压缩机也停止。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

启动喷液启动喷液启动喷液启动喷液 
 
 
当所有压缩机停止并且重启受到阻碍时，制冷设备中的电

子膨胀阀必须关闭。这样蒸发器中将不会填充液体，液体

在重启调节时会流过蒸发器的表面。 
可通过压缩机控制继电器或通过数据通讯来实现该功能。 

 
按以下顺序来操作该功能： 
T1）切断最后一台压缩机 
T2）吸气压力已增加到某值，对应于 Po参考值+中心区

+“+区 K”，但由于重启定时器或安全切断限制，不能启动

任何一台压缩机。 
T3）时间延迟“喷液关闭延迟”失效后，喷液阀通过继电器

信号或网络信号强制关闭。 
T4）此时第一台压缩机准备启动，来自网络的强制关闭信

号被取消。 
T5）时间延迟“压缩机启动延时”失效后，来自继电器开关

的强制关闭信号取消，同时，启动第一台压缩机。 
 
来自网络的强制关闭信号在第一台压缩机启动前被取消的

原因是，通过网络在制冷设备的所有控制器中传递该信号

需要一定时间。 
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吸气线中的液体喷射吸气线中的液体喷射吸气线中的液体喷射吸气线中的液体喷射 
 

 
通过向吸气线喷射液体，可降低高压气体的温度。 
通过热力膨胀阀和电磁阀完成喷液操作，电磁阀连接到控

制器上。 
 
可采用两种方式实现控制： 
1.根据吸气线的过热度完全控制液体喷射。设定两个值—
启动值和喷液停止的偏差值。 
2.喷液由过热度（如上所述）和排气温度 Sd两者控制。需

要设定四个值—两个已在前文提及，另外两个是为 Sd功
能设定的，即启动值和偏差值。当输入两个初始值后，喷

液即被启动，当两功能之一被切断时，喷液将停止。 
 
 
时间延迟 
在启动过程中可设定一段延迟时间来实现喷液延迟。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

安全功能安全功能安全功能安全功能 
 
来自压缩机安全控制的信号来自压缩机安全控制的信号来自压缩机安全控制的信号来自压缩机安全控制的信号 
控制器可监控每台压缩机安全电路的状态。信号直接从安

全电路获取并被连接至输入端。 
（安全电路可在没有控制器介入的情况下切断压缩机） 
如果安全电路被切断，那么控制器将切断存在问题的压缩

机的所有输出继电器并发出报警。 
其它压缩机将继续运行。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

一般安全电路 

  
 

 

 

扩展安全电路 

安全电路除了一般监控功能，该功能也可扩展。通过扩展功能，报

警更详细，可显示安全电路中出现问题的具体部位。 

安全电路的连接顺序如下所示，但并不是每一部分都有必要使用。 

 
通用安全电路 

通用安全信号也可从整个吸气组获得。当安全信号切断时，所有压

缩机也将被切断。 

 
 

 

 

如果在安全电路中安置低压开关，必

须将其放置在电路终端。它必须不能

切断 DI信号。（这将造成调节受阻

并且不能再次启动的风险。） 

这条也适用于下面所举的例子。 

 

如果需要一条监控低压温控的警报，

可定义“一般警报”（该报警不会对

控制造成影响）。 

请见下部分内容“一般监控功能”。 

油压安全 

 

过电流安全 

 

电机保护安全 

 

排气温度安全 

 

排气压力安全 
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安全切断的时间延迟： 
通过与压缩机的安全监控连接，可定义两种延迟时间： 
 
切断的延迟时间：从安全电路发出报警信号到压缩机输出

端被切断之间的延迟时间（注意，该延迟时间适用于目标

压缩机的所有安全输入端） 
 
安全重启时间：压缩机在安全切断后的正常状态至重启间

的最短时间。 
 
 
监控过热度监控过热度监控过热度监控过热度 
该功能属于报警功能，它持续不断地接收来自吸气压力 P0
和吸入气体 Ss测量到的数据。 
如果检测到的过热度高于或低于设定的限制值，那么当延

时失效后将发送报警。 
 
 
监测最大排气温度监测最大排气温度监测最大排气温度监测最大排气温度（（（（Sd）））） 
如果排气温度高于允许值，那么该功能将逐渐切断压缩机

的步级。切断限制值可定义在如下范围：0～+150℃。 
 
该功能在低于设定值 10K时启动。此时，接入整个冷凝器

容量，同时切断 33%的压缩机容量（但至少是一步级）。

该过程每 30s重复一次。报警功能启动。 
如果温度上升到设定限制值，所有压缩机步级将立即切

断。 
 
当出现如下情况将取消报警并允许接入新一轮压缩机步

级： 
- 温度下降到限制值以下 10K 
- 重启之前的延迟时间已过。（见后面描述） 

 
当温度下降到限制值以下 10K时，将允许正常控制冷凝

器。 
 
 
监控最小吸气压力监控最小吸气压力监控最小吸气压力监控最小吸气压力（（（（P0）））） 
如果吸气压力低于允许值，该功能将立即切断所有压缩机

步级。 
切断极值可定义在如下范围：-120～+30℃。 
吸气由压力传感器 P0测量。 
 
切断过程中将激活报警功能： 
 
当出现如下情况将取消报警并允许接入新一轮压缩机步

级： 
- 压力（温度）高于切断极值 
- 延迟时间已过（见后面描述）。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

监控最大冷凝压力监控最大冷凝压力监控最大冷凝压力监控最大冷凝压力（（（（Pc）））） 
如果冷凝压力高于允许值，那么该功能将接入所有冷凝步

级并逐个切断压缩机步级。切断极值可定义在如下范围：-
30～+100℃。 
冷凝压力由压力传感器 Pc测量。 
 
该功能在低于设定值 3K 以下时起作用。此时将接入整个

冷凝容量，同时切断 33%的压缩机容量（至少是一步

级）。该过程每 30s重复一次，报警功能激活。 
 
如果温度（压力）上升到设定的极值，将发生如下情况： 

- 所有压缩机步级将立即停止 
- 持续接入冷凝容量 

 
当出现如下情况将取消报警并允许接入新一轮压缩机步

级： 
- 温度（压力）下降到限定值 3K 以下 
- 重启设定的延迟时间已到 

 
 
Pc最大报警延迟 
有可能实现“Pc最大报警”信号的延迟操作。 
尽管控制器可保持与压缩机断开连接，但发送报警可延

迟。 
该延迟在并联系统中很有意义，并联系统中如果高压压缩

机没有启动，最大 Pc限定值将用于断开与压缩机的连

接。 
 
 
时间延迟时间延迟时间延迟时间延迟 
“监控最大排气温度”和“最小吸气压力”两者有一个共同的

时间延迟。 
切断之后，在延迟时间未到之前将不能启动调节。 
当 Sd温度再次下降到限定值以下 10K或 P0上升到最小

P0值以上时，将启动该延迟时间。 
 
 
过高吸气压报警过高吸气压报警过高吸气压报警过高吸气压报警 
当吸气压过高时可设定一有效的报警极限值。设定的延迟

时间一到，警报即可发送。调节继续不变。 
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冷凝器冷凝器冷凝器冷凝器 
 
 
冷凝器的容量控制可通过步级调节或风扇的速度控制来实

现。 

 
� 步级调节 

控制器可控制冷凝器按顺序接入和切断的步级，至多

6步。 
� 速度控制 

模拟输出电压被连接到速度控制。此时所有容量从 0
到最大值的风扇都将被控制。如果需要开/关信号，

这可从继电器输出获得。调节基于如下两个原则之一

进行： 
- 所有风扇以相同速度进行运行 
- 只接入必要数量的风扇。 

 

冷凝器的容冷凝器的容冷凝器的容冷凝器的容量控制量控制量控制量控制 
接入的冷凝器容量由冷凝器的实际压力值控制，并与该压

力的升降有关。调节由 PI控制器执行，不过如果区域设置

有必要，PI控制器也可以转变为 P控制器。 
 
PI 调节调节调节调节 
控制器以这种方式接入容量：冷凝器的实际压力与参考值

之间的差值最小时接入。 
 
P调节调节调节调节 
控制器根据冷凝器的实际压力与参考值之间的差值接入容

量。下图 Xp 显示 100%冷凝器容量时的偏差。 

 
 
容量曲线容量曲线容量曲线容量曲线 
在风冷冷凝器中，第一步容量与之后的容量步级相比，总

是给出更多的容量。由额外步级产生的容量将随接入步级

的增加而逐渐减少。 
 
这表明容量控制器在高容量时需要扩大。因此，冷凝器调

容控制器以弧形容量曲线起作用，使得在高容量和低容量

端放大率都为最佳。 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
       在某些单元中，遇到上述“问题”可通过并联连接冷凝

器风扇进行弥补，如，分别在低容量和高容量端连接一些

风扇，如 1-2-4-8形式。在这种情况下，非线性放大可得

到补偿，并且没必要使用弧形容量曲线。 
 
因此，在冷凝器控制器上选择是否需要弧形或线性容量曲

线成为可能。 
 
容量曲线 = 线性/ 能量 

容量曲线=弧形              容量曲线=线性 
 
选择选择选择选择调节传感器调节传感器调节传感器调节传感器 
容量分布器既可从冷凝压力 PC也可从平均温度 S7进行调

节。 
 
容量控制传感器=Pc/S7 
 
如果为介质温度 S7选择调控传感器，那么 Pc仍被用作高

冷凝压力的安全功能，并当冷凝压力过高时确保切断压缩

机容量。 
 
处理传感器故障： 
 
容量控制传感器=Pc 
如果 Pc被用作调控传感器，错误信号将 100%接入冷凝器

容量，但压缩机调节保持正常。 
 
容量控制传感器=S7 
如果 S7被用作调控传感器，传感器中的故障将进一步调

节，该调节符合 Pc信号，与超过实际参考值 5K 的参考值

一致。如果 S7和 Pc两者都产生故障，那么将 100%接入

冷凝器容量，但压缩机调节保持正常。 
 
 
冷凝压力的参考值冷凝压力的参考值冷凝压力的参考值冷凝压力的参考值 
为调节而设的参考值可用两种方法定义：固定不变的参考

值和随外界温度变化而变化的参考值。 
 
固定参考值固定参考值固定参考值固定参考值 
冷凝压力的参考值以℃设定。 
 
浮动参考值浮动参考值浮动参考值浮动参考值 
该功能允许冷凝压力参考值在特定区域内根据外界温度变

化而变化。 
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利用浮动冷凝压力和电子膨胀阀可节省很多能量。电子膨

胀阀使控制器根据外界温度降低冷凝器压力，每降低 1℃
大约可节约 2%的能量。 
 
PI 调节调节调节调节 
参考值基于： 

- 传感器 Sc3测量到的门外温度 

- 压缩机容量为 0%时，外界空气温度与冷凝温度

之间的最小温差。 
- 当压缩机容量为 100%时，比较外界空气温度和

冷凝温度获得冷凝器的维温差（维温差 K） 
- 压缩机接入容量的大小 

 
在低负载时最小温差应设定在 6K 左右，这样设置可以避

免无压缩机运行时所有风扇运转的情况。 
在最大负载条件下设定维温差（如，15K） 

 
 
控制器会给定一个参考值，参考值根据压缩机接入容量的

大小设定。 

 
P-调节调节调节调节 
通过 P调节，参考值将高于门外温度 3℃。比例坐标中 Xp
将显示 0%～100%冷凝容量的偏差情况。 

 
热回收功能热回收功能热回收功能热回收功能 
当希望使用热气加热时，可以设置热回收功能。该功能被

激活后，冷凝温度的参考值将上升到一设定值，相应的继

电器输出将激活电磁阀。 
有两种方式激活该功能： 
 
1. 接收数字输入信号 
在该情况下，热回收功能通过外部信号激活，信号来自如

楼层管理系统。该功能被激活后，冷凝温度的参考值将上

升到一设定值，相应的继电器输出将激活电磁阀。 
 
 
 
 
 
 

 
2. 使用温控 
使用该功能的好处是，回收的热量可用于加热水箱。利用

温度传感器激活或停止热回收功能。当传感器温度低于设

定极限值时，热回收功能将被激活，冷凝温度参考值上升

到设定值，同时，所选用的继电器输出会激活电磁阀，电

磁阀将引导热气通过水箱中的热交换器。当水箱中的温度

达到设定值时，热回收功能被切断。 

 
两种情况下，当热回收功能切断后，冷凝温度的参考值将

根据设定的速率（K/min）缓慢下降。 
 
限定限定限定限定参考值参考值参考值参考值 
为了避免过高或过低的调节参考值，必须限定参考值。 

 
 
 
强制运行冷凝器容量强制运行冷凝器容量强制运行冷凝器容量强制运行冷凝器容量 
当忘记进行正常调节时，可进行强制运行冷凝器容量。 
 
在强制运行过程中，取消安全功能。 
 
设定强制运行 
设定调节为手动。 
容量以百分比设定。 
 
强制运行继电器 
如果强制运行是通过扩展模块前端的开关执行，若需要，

安全功能将记录所有超出设定的值并发出警报，但在这种

情况下，控制器不能接入或切断继电器。 
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容量容量容量容量分布分布分布分布 
 
 
步级调节步级调节步级调节步级调节 
按顺序接入或停止步级。最后接入的步级将最先停止。 

 
 
 
速度调节速度调节速度调节速度调节 
当使用模拟输出时，可调节风扇的速度，如使用变频器

AKD 调节。 

 
联合调速联合调速联合调速联合调速 
模拟输出连接到速度调节。所有风扇将从 0～100%容量调

节。如果变频器需要一开/关信号，而风扇需要立即停止，

则可定义一继电器输出。 

 
当需求容量与设定的启动速度相符时，控制器将启动变频

器。当需求容量低于设定的最小速度的容量时，控制器将

停止变频器。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

速度调节速度调节速度调节速度调节+步级调节步级调节步级调节步级调节 

 
当需求容量与设定的启动速度相符时，控制器将启动变频

器和第一台风扇。 
随着需求容量的增加，控制器逐步接入多台风扇并根据新

情况调节速度。 
当需求容量低于设定的最小速度的容量时，控制器将停止

风扇。 

 
 
夜间运行过程中限制容量夜间运行过程中限制容量夜间运行过程中限制容量夜间运行过程中限制容量 
该功能使风扇的噪音降至最低。它主要与速度控制联用，

但也随步级接入、切断而激活。 
设置按最大容量的百分比设定。 

 
当安全功能-最大 Sd值、最大 Pc值起作用时，可以不考虑

该限制。 
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冷凝器连接冷凝器连接冷凝器连接冷凝器连接 
 
连接冷凝器步级连接冷凝器步级连接冷凝器步级连接冷凝器步级 
在 PI/P-调节中，冷凝器步级的接入和切断没有时间延迟。 
 
计时器计时器计时器计时器 
持续记录风扇的运行时间。可以读取： 
- 之前 24小时内的运行时间 
- 从计时器设定到清零之间总的运行时间 
 
连接计数器连接计数器连接计数器连接计数器 
持续记录连接的次数。可读取启动的次数： 
- 在之前 24小时内的次数 
- 从计数器设定到清零之间的总次数。 
 
 
冷凝器的安全功能冷凝器的安全功能冷凝器的安全功能冷凝器的安全功能 
 
来自风扇和变频器安全控制的信号来自风扇和变频器安全控制的信号来自风扇和变频器安全控制的信号来自风扇和变频器安全控制的信号 
控制器可接收每个冷凝器步级安全回路的信号。 
直接从安全回路获取信号，并将信号连接至“DI” 开关量输

入。 
如果安全回路被切断，控制器将发出警报。 
以余下的步级继续调节。 
 
不会切断附加的继电器输出，原因是风扇通常成对连接，

但只有一个安全回路。即使其中一台风扇出现故障，另一

台将继续运行。 

 
 
冷凝器浮动空气的智能故障检测冷凝器浮动空气的智能故障检测冷凝器浮动空气的智能故障检测冷凝器浮动空气的智能故障检测 
控制器从冷凝器控制处收集测量值，并当冷凝容量减小时

给出指示。收集的信号中最常见的有： 
- 风扇上逐渐累积的污物 
- 吸收了异类物质 
- 风扇停止运转 
 
该功能需要来自门外温度传感器 Sc3的信号。 
 
为了检测累积的污物，有必要将监控功能连接至相关的冷

凝器。当冷凝器干净时调整功能即可实现。只有当区域在

正常条件下运行时才可进行调整。 
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一般监控功能一般监控功能一般监控功能一般监控功能 
 
 
一般报一般报一般报一般报警输入警输入警输入警输入（10个单元） 
输入可用于监控外部信号。 

 
每条信号有其独特的应用，它可给出报警名称和报警内

容。 
可为报警设定延时。 
 
 
一般温控功能一般温控功能一般温控功能一般温控功能（5个单元） 
该功能可灵活用于区域温度的报警监控或开/关温控控制。

举一个压缩机室风扇的温控控制的例子。 

 
温控既可使用用于调节的传感器之一（Ss，Sd，Sc3），

也可使用独立的传感器（Saux1，Saux2，Saux3，
Saux4）。 
设定温控的接入和切断限制值。温控输出的连接基于传感

器的实际温度。可分别为低温和高温设定报警极值，包括

各自的报警延时。 
各温控功能根据相关应用自行调节，它可提供温控名称和

报警文本内容。 
 
一般压力控制功能一般压力控制功能一般压力控制功能一般压力控制功能（5个单元） 
该功能可灵活用于区域压力的报警监控或开/关压力控制调

节。 

 
压力控制既可使用用于控制功能的传感器之一（Po，
Pc），也可使用单独的传感器（Paux1，Paux2，
Paux3）。 
设定压力控制的接入和切断限制值。压力控制输出的连接

基于实际压力值。可分别为低压和高压设定报警极值，包

括各自的报警延时。 
各压力控制功能根据相关应用自行调节，它可提供压力控

制的名称和报警文本内容。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

带有附加继电器的一般电压输入带有附加继电器的一般电压输入带有附加继电器的一般电压输入带有附加继电器的一般电压输入（5个单元） 
可利用 5个一般电压输入监控各种电压测量值。如监控检

漏仪、湿度和级数信号—所有这些都附带有报警功能。电

压输入可用来监控标准电压信号（0-5V，1-5V，2-10V或

0-10V）。当外部电阻放置在入口时，如有需要，也可使

用 0-20mA或 4-20mA的电流来自动调节电压信号。可在

监控系统上安装一继电器输出，以便控制外部单元。 
 
在每一入口，可设定或读取以下各参数： 
- 自由定义的名称 
- 选择信号类型（0-5V，1-5V，2-10V或 0-10V） 
- 缩放读数，以对应测量单元 
- 高低报警极值，包括延迟时间 
- 自由定义的报警文本 
- 连接带有启动限制和停止限制（包括延时）的继电器

输出 
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其它配置其它配置其它配置其它配置 
 
主开关主开关主开关主开关 
主开关用来停止和启动控制功能。 
 
开关可切换至 2个位置： 
- 正常控制状态（设置= ON） 
- 控制停止（设置= OFF） 
 
此外，也可选用数字量输入作为外部主开关。 
如果外部主开关设为 OFF，所有的控制功能都停止，并会

产生报警—所有其它报警停止。 
 
制冷剂制冷剂制冷剂制冷剂 
在调节启动之前，必须定义好制冷剂。 
可选择下列制冷剂的一种： 
1 R12         9 R500                  17 R507       25 R290 
2 R22        10 R503                 18 R402A    26 R600 
3 R134a    11 R114                 19 R404A    27 R600a 
4 R502     12 R142b                20 R407C    28 R744 
5 R717     13 User defined    21 R407A    29 R1270 
6 R13       14 R32                    22 R407B     30 R417A 
7 R13b1   15 R227                 23 R410A 
8 R23       16 R401A               24 R170 
只有当“主开关”设为“停止控制”时才可改变制冷剂。 
 
警告：制冷剂选错将导致对压缩机产生损害。 
 
传感器故障传感器故障传感器故障传感器故障 
如果没有接收到来自已连接的温度传感器或压力传感器的

信号，将产生报警。 
� 如果出现 P0 故障，将继续调节，白天运行接入容量

50%，夜间运行接入容量 25%-但至少是一步级。

（在 AK-PC730中，可设定该值）。 
� 如果出现 Pc故障，冷凝器容量将 100%启动，而压缩

机保持正常调节。 
� 当传感器 Sd 出现故障，排气温度的安全监控将停

止。 
� 当门外温度传感器 Sc3出现故障时，“智能故障检测”

功能停止。带有多种冷凝压力参考值的调节也停止，

此时 Pc参考值的最小值将作为参考值。 
注：使用不当的传感器必须在报警停止前 10min调整好。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

传感器校准传感器校准传感器校准传感器校准 
可校准所有被连接的传感器的输入信号。只有当传感器电

缆很长及横截面积很小时，校准才是唯一必要的。所有显

示器和功能将反应校准后的值。 
 
时钟功能时钟功能时钟功能时钟功能 
控制器具有时钟功能。 
时钟功能只用于白天/夜间运行间的切换。 
可设定年、月、日、时和分。 
 
注：如果控制器没有配备 RTC模块（AK-OB 101A），每

次电源中断后时钟必须重新设定。 
如果控制器连接到带有 AKA-网关或 AK 系统管理器的设

备上，它将自动重置时钟功能。 
 
警报和信息警报和信息警报和信息警报和信息 
通过与控制器的各种功能连接，当出现运行故障时，可以

检测到很多警报及信息。 
 
历史报警历史报警历史报警历史报警 
重要和不是很重要的信息之间会有区分。重要信息-或优先

项-可在其中一些报警中设定，同时其它报警可自动改变

（这些改变必须在系统中连接 AK-ST 服务工具软件，并

且必须在每个控制器中设定参数）。 
 
当警报发出后，设置值决定执行哪类操作。 
• “High”代表最重要 
• “Log only”表示最不重要 
• “Interrupted”不执行操作 
 
报警继电器报警继电器报警继电器报警继电器 
可在控制器上选择是否需要报警输出作为当地报警显示。

对于该报警继电器，可设定哪类报警是最重要的—可从下

列内容中选择： 
• “Non”- 不使用报警继电器 
• “High”- 只有当重要报警发出时才激活报警继电器 
• “Low-High”- 当出现“低等”、“中等”、“高等”报警时将

激活报警继电器。 
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下表显示了报警优先级与操作之间的关系。 
 

报警继电器 
设置 标志 

无 高 低-高 
发送网络 AKM 终端 

高 ×  × × × 1 
中 ×   × × 2 
低 ×   × × 3 

只记录 ×      
中断       

 
报警确认 
如果控制器与网络连接，且该网络以 AKA 网关或 AK 系

统管理器作为警报接收器，那么系统可自动辨识确认所接

收到的报警。 
 
但若控制器没有与网络连接，用户必须自己确认所有报

警。 
 
报警闪烁灯 
控制器前面的报警闪烁灯会显示控制器的警报状态。 
 
闪烁：表示有一个激活了的或没有确认的报警。 
固定的亮灯：有一个已明确的被激活了的报警。 
关闭：没有激活的警报，也没有需要确认的报警。 
 
 
I/O 状态和手动操作状态和手动操作状态和手动操作状态和手动操作 
该功能用于设备中与安装、服务和故障查找的连接。 
借助该功能可控制已连接的输出。 
 
测量 
利用它可读取和控制所有输入、输出端口的状态。 
 
强制运行 
对所有输出端口强制控制，以检测它们是否连接正确。 
 
注：当输出端口被强制控制时，不会进行监控。 
 
 
 
记录参数记录参数记录参数记录参数 
整理编辑和查找故障，控制器可在内部存储器记录参数。 
 
通过 AK-ST 500服务工具软件，可以执行： 

a） 选择控制器持续记录的 10个参数值 
b） 显示必须记录的频率 

 
控制器带有一个有限内存，用于保存 10个参数值，参数

值 2天内每 10分钟被记录一次。 
 
通过 AK-ST 500，可按顺序读出以图表形式给出的历史

值。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

通过网络强制运行通过网络强制运行通过网络强制运行通过网络强制运行 
控制器包含可通过网关强制运行操作的设定值，网关强制

运行功能借助数据通讯执行。 
 
当强制运行功能需要改变时，所有连接到该网络的控制器

同时设值。 
有如下选项： 
- 切换为夜间运行 
- 强制关闭喷液阀（喷液 ON） 
- 优化吸气压（P0） 
 
运行运行运行运行 AKM/ 服务工具服务工具服务工具服务工具 
只通过 AK-ST 500服务工具软件就可安装控制器本身，相

关操作在网站上有描述。 
 
如果控制器被连接到带有 AKA 网关的网络中，用户可通

过 AKM 按顺序执行控制器的运行，如查阅和修改读数/设
置值。 
 
注：AKM 系统软件不提供访问控制器中所有设定值的权

限。提供权限的设定值/读数将显示在 AKM 菜单操作中

（也可参阅文献概述） 
 
授权授权授权授权/密码密码密码密码 
控制器可通过系统软件 AKM 和服务工具软件 AK-ST500
进行操作。 
 
两种操作方式都提供访问多层面的可能性，每层面根据用

户需求功能确定。 
 
系统软件 AKM： 
此处可根据首字母和关键词定义不同的用户。 
之后准确访问用户可能需要操作的功能。 
操作在 AKM 手册中有介绍。 
 
服务工具软件 AK-ST500： 
操作在网站指南的条目中有描述。 
 
当创建一个用户时，必须包含以下内容： 
a） 用户名 
b） 密码 
c） 选择用户级别 
d） 选择单位—使用 US（如°F 和 PSI）或丹佛斯 SI（℃

和 Bar） 
e） 选择语言 
 
访问权限针对四种级别的用户。 
 
1） DFLT — 默认用户 — 访问不需要密码 

见每日的设定值和读数。 
2） 每日 — 每日用户 

设定选择的功能并执行确认的警报。 
3） SERV — 服务用户 

除了创建新用户的设定值，其它所有设置值都存储在

菜单系统中。 
4） SUPV — 管理者用户 

所有设定值，包括创建新用户所需的值。 
显示吸气压力和冷凝压力显示吸气压力和冷凝压力显示吸气压力和冷凝压力显示吸气压力和冷凝压力 
 
控制器上可连接 1～2台独立的显示器，通过带有插头的

线连接。 
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显示器可放置在控制箱的前端面板。当选择带有控制按钮

的显示器时，除了显示吸气压力和冷凝压力，还可通过菜

单系统执行简单的操作。 
 

 
当显示器连接后，它将显示“读出”栏的值。 
如果想查看“功能栏”给出的值，必须按如下方式操作： 

1. 按住上部按钮，直到显示参数 
2. 按住上部或下部按钮，直到找到想要的参数 
3. 按住中部按钮，直到显示参数值 

经过短暂时间，显示器会自动返回到“读出显示”。 
 
 
 
控制器上的发光二极管控制器上的发光二极管控制器上的发光二极管控制器上的发光二极管 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 显示器 a 显示器 b 
应用 读出 菜单/功能级别 读出 
1 压缩机 PcA o57 控制模式 PcA 
  o58 手动容量  
  o62 快速设定选择  
  o93 设置时钟  
  r12 主开关  
  r28 PcA SP ℃  
  r29 PcA 参考值 ℃  
  u44 Sc3 ℃  
  u48 冷凝器 A 状态  
  u49 冷凝器容量 A%  
  u50 需求冷凝器容量 A%  
  u98 S7温度 ℃  
  u01 Pc ℃  
     
1 吸气 PoA o59 控制模式 PoA 
  o60 手动容量  
  o62 快速设定选择  
  o93 设置时钟  
  r12 主开关  
  r23 PoA SP ℃  
  r24 PoA 参考值 ℃  
  r57 Po ℃  
  u16 S4 ℃  
  u21 SH 温度 K  
  u51 吸气 A 状态  
  u52 压缩机容量 A%  
  u53 需求压缩机容量 A%  
  u54 Sd温度℃  
  u55 Ss温度℃  
  u99 Pctl温度℃  
     
1 机组 PoA,(PcA) o57 控制模式 PcA 
  o58 手动容量  
  o59 控制模式  
  o60 手动容量  
  o62 快速设定选择  
  o93 设置时钟  
  r12 主开关  
  r23 PoA SP ℃  
  r24 PoA 参考值 ℃  
  r28 PcA SP ℃  
  r29 PcA 参考值 ℃  
  r57 Po ℃  
  u16 S4 温度℃  
  u21 SH 温度 K  
  u44 Sc3 ℃  
  u48 压缩机 A 状态  
  u49 压缩机容量 A%  
  u50 需求压缩机容量 A%  
  u51 吸气 A 状态  
  u52 压缩机容量 A%  
  u53 需求压缩机容量 A%  
  u54 Sd温度℃  
  u55 Ss温度℃  
  u98 S7温度℃  
  u99 Pctl温度℃  
  u01 Pc ℃  
     
No. appl.  r12 主开关  
  o62 快速设置选择  
  o93 设置时钟  
     
报警  AL1 吸气组故障  
  AL2 冷凝组故障  

模块之间的内

部联系 

快速闪烁 = 故

1～8输出的

慢速闪烁 = 良好 

快速闪烁 = 网络注册后仍保持

10min的运行状态时，对网关的

回应 

持续开启状态 = 故障 

持续关闭状态 = 故障 

外部联系 

闪烁 = 激活报警/不取消 

持续开启 = 激活报警/取消 
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附录附录附录附录 A — 压缩机组合和连接模式压缩机组合和连接模式压缩机组合和连接模式压缩机组合和连接模式 
本节将对压缩机组合和连接模式进行详细描述。 
在举例中省略了按顺序运行的例子，因为压缩机是按编号

连接（先入后出原则）并且只有调速压缩机被用于填补容

量空隙。 

 
 
压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 1 — 单步单步单步单步 
根据下列连接模式，容量分布器可控制至多 12台单步压

缩机： 
� 顺序运行模式 
� 循环模式 
� 最佳调试模式 
 
循环运行 — 例子 
所有压缩机大小相同，并根据先入先出原则（FIFO）启动

和停止，这是为了使每台压缩机运行时间相同。 

 
- 所有压缩机运行时间相同 

- 运行时间最短的压缩机先启动 

- 运行时间最长的压缩机先停止。 
 
 
最佳调试模式-例子 

至少两台压缩机大小不同。容量分布器根据最佳可能的容

量（最少可能的跳跃步级）启动和停止压缩机。 

 
- 压缩机 1 和压缩机 2（在举例中它们大小相同）运行

时间相同。 

- 压缩机 3 和压缩机 4（在举例中它们的大小相同）运

行时间相同。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 2222----1x1x1x1x 卸载卸载卸载卸载++++单步单步单步单步    

控制器可控制由一台控容压缩机和多级单步压缩机组成的

组合。这种组合的好处是卸载阀可用于填充容量间隙，因

此通过少量压缩机即可实现容量多步级运行。 

 

使用该压缩机应用的前提条件是： 

� 所有压缩机大小相同 

� 调容压缩机可拥有至多 3 台卸载阀 

� 主步级和卸载阀大小可不同，如 50%，25%和 25%。 

 

可采用以下连接方式运行压缩机组合： 

� 按顺序运行 

� 循环运行 

 

一般操作： 

启动 

带有卸载阀的容量调节压缩机先于单步压缩机启动。在启

动后续单步压缩机之前，控容压缩机总是被加全载。 

停止 

调容压缩机总是最后停止。在启动后续单步压缩机之前，

控容压缩机总是被加全载。 

卸载阀 

在循环运行模式中，卸载阀用于填充后续单步压缩机留下

的容量空隙。 

反周期计时器限制 

当遇到控容压缩机在启动时由于反周期计时器限制而被阻

止，那么任何后续单步压缩机都不允许启动。当计时器限

制失效后，控容压缩机启动。 

 

循环运行-例子 

单步压缩机将根据先入先出（FIFO）原则启动和停止，以

使所有压缩机运行时间相同。 

 
- 控容压缩机最先启动、最后停止。 

- 卸载阀用于填补容量空隙 

- 压缩机 2和 3（在举例中大小相同）运行时间相同。 
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压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 3 – 2x 卸载卸载卸载卸载 + 单步单步单步单步 
控制器可控制由一台控容压缩机和多级单步压缩机组成的

组合。这种组合的好处是卸载阀可用于填充容量间隙，因

此通过少量压缩机即可实现容量多步级。 
 
使用该压缩机应用的前提条件是： 
� 所有压缩机大小相同 
� 调容压缩机拥有相同数量的卸载阀（至多 3台） 
� 调容压缩机上的主步级大小相同 
� 主步级和卸载阀大小可不同，如 50%，25%和 25%。 
 
可采用以下连接方式运行压缩机组合： 
� 按顺序运行 
� 循环运行 
 
调容压缩机的一般操作： 
启动 
带有卸载阀的调容压缩机先于单步压缩机启动。在启动下

一台单步压缩机之前，控容压缩机将被加全载。 
停止 
调容压缩机总是最后停止。根据“卸载控制模式”的设置值

操作卸载阀。 
卸载阀 
在循环运行模式中，卸载阀用于填充下一台单步压缩机留

下的容量空隙。 
反周期计时器限制 
当遇到控容压缩机在启动时由于反周期计时器限制而被阻

止，那么任何后续单步压缩机都不允许被启动。当计时器

限制失效后，控容压缩机启动。 
 
循环运行-例子 
单步压缩机将根据先入先出（FIFO）原则启动和停止，以

使所有压缩机运行时间相同。 

 
- 控容压缩机最先启动、最后停止。 

- 容量压缩机的运行时间相同 

- 调容压缩机上的卸载阀用于填补容量空隙 

- 单步压缩机 3和 4运行时间相同。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 4 – 仅有容量控制压缩机仅有容量控制压缩机仅有容量控制压缩机仅有容量控制压缩机 
控制器可控制容量调节的活塞式压缩机，这些压缩机大小

相同，拥有至多 3台卸载阀。 
 
使用该压缩机的前提条件是： 
� 所有压缩机大小相同 
� 调容压缩机拥有相同数量的卸载阀（至多 3台） 
� 调容压缩机上的主步级大小相同 
� 主步级和卸载阀大小可不同，如 50%，25%和 25%。 
 
可采用以下连接方式运行压缩机组合： 
� 按顺序运行 
� 循环运行 
 
 
循环运行-例子 
单步压缩机将根据先入先出（FIFO）原则启动和停止，以

使所有压缩机运行时间均衡。 

 
- 对于循环运行，运行最短时间的压缩机启动（C1） 

- 只有当压缩机 C1被完全加载后，才能启动压缩机 C2 

- 运行时间最长的压缩机应该被卸载（C1） 

- 当 C1 压缩机被完全卸载后，主步级卸载一步后，卸

载第二台压缩机。 
 
压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 5 – 1x 速度速度速度速度+单步单步单步单步 
控制器可控制由一台调速压缩机与相同或不同大小的单步

压缩机组成的组合。 
 
使用该压缩机的前提条件是： 
� 调速压缩机与后续的单步压缩机大小可不同 
� 至多 3台单步压缩机，容量可相同或不同（依据连接

模式） 
 
可采用以下连接方式运行压缩机组合： 
� 按顺序运行 
� 循环运行 
� 最佳调整模式 
 
操作调速压缩机。 
需要更多关于调速压缩机一般操作的信息，可参阅“能量

机组类型”。 
 
循环运行 – 例子 
单步压缩机大小相同。 
调速压缩机总是最先启动、最后停止。 
单步压缩机应根据先入先出原则启动和停止，以使运行时

间相同。 
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调速压缩机用于填充单步压缩机之间的容量空隙。 
 
例如： 

 
增加容量： 

- 当所需容量与启动速度相符时，调速压缩机启动 

- 当调速压缩机以最大速度（90Hz）运行时，启动运行

时间最短的后续单步压缩机 

- 当单步压缩机启动时，调速压缩机减速（40Hz），以

使其容量与单步压缩机相同。 
 
减少容量 

- 当调速压缩机达到最小速度时（30Hz），停止运行时

间最长的后续单步压缩机 

- 当单步压缩机停止时，调速压缩机增速（80Hz），以

使其容量与单步压缩机相符。 

- 当先决条件都满足时，调速压缩机最后停止。 
 
最佳调整模式-例子： 
至少 2台单步压缩机大小不同。 
调速压缩机总是最先启动，最后停止。 
为了实现最佳可能的容量值（最少可能的步级），容量分

布器会启动或停止单步压缩机。 
调速压缩机用于填补单步压缩机之间的容量空隙。 
 
举例： 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

增加容量： 

- 当所需容量与启动速度相符时，启动调速压缩机 

- 当调速压缩机以最大速度（90Hz）运行时，启动运行

时间最短的单步压缩机 

- 当调速压缩机再次达到最大速度（90Hz）时，运行时

间最短的单步压缩机停止（C2），并且启动运行时间

最长的单步压缩机（C3）。 

- 当调速压缩机再次达到最大速度（90Hz）时，运行时

间最短的单步压缩机再次启动（C2）。 

- 当单步压缩机启动时，调速压缩机减速（40Hz），以

使其容量与接入容量相同 
 
减少容量： 

- 当调速压缩机达到最小速度时（30Hz），停止运行时

间最短的单步压缩机 

- 当调速压缩机再次达到最小速度（30Hz）时，运行时

间最短的单步压缩机停止（C2），并且启动运行时间

最长的单步压缩机（C3）。 

- 当调速压缩机再次达到最小速度（30Hz）时，运行时

间最长的单步压缩机停止（C3），并且再次启动运行

时间最短的单步压缩机（C2）。 

- 当调速压缩机再次达到最小速度（30Hz）时，运行时

间最短的单步压缩机启动（C2）。 

- 当条件都满足时，调速压缩机最后停止。 

- 当单步压缩机停止时，调速压缩机增速（80Hz），以

使其容量与切断容量相同。 
 
 
压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 6 – 1x 速度速度速度速度 + 卸载卸载卸载卸载 
控制器可控制由一台调速压缩机和数台调容压缩机组成的

组合，其中调容压缩机的大小相同，并拥有相同数量的卸

载。 
这种组合的优点是调速压缩机的可变部分只要足够大，以

覆盖后续卸载阀，即可实现无空隙的容量曲线。 
 
使用此压缩机的前提条件： 
• 调速压缩机与后续压缩机大小可不同 
• 调容压缩机大小相同，并拥有相同数量的卸载阀（至多

3台） 
• 调容压缩机上的主步级大小相同 
• 主步级和卸载阀大小可不同，如 50%，25%和 25%。 
 
 
可采用以下连接方式运行压缩机组合： 
� 按顺序运行 
� 循环运行 
 
操作调速压缩机。 
欲知调速压缩机一般操作的更多信息，可参阅“能量机组

类型”部分。 
 
循环运行-例子 
调速压缩机总是最先启动、最后停止。 
调容压缩机将根据先入先出原则启动和停止，以使运行时

间相同。 
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调速压缩机用于填补卸载阀/主步级之间的容量空隙。 

 
增加容量： 

- 当所需容量与启动速度相符时，调速压缩机启动 

- 当调速压缩机以最大速度（60Hz）运行时，启动运行

时间最短调容压缩机（C1）上的主步级 

- 当调速压缩机再次达到最大速度（60Hz）时，逐渐启

动卸载阀 

- 当调速压缩机再次达到最大速度（60Hz）时，最后一

台调容压缩机（C2）的主步级将被接入 

- 当调速压缩机再次达到最大速度（60Hz）时，将逐渐

启动卸载阀 

- 当主步级或卸载阀启动时，调速压缩机将减速

（35Hz），以使容量与启动容量相同。 
减小容量： 

- 当调速压缩机达到最小速度（25Hz）时，运行时间最

长的调容压缩机（C2）将切断一台卸载阀 

- 当调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，下一台

调容压缩机（C3）将切断卸载阀 

- 当调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，运行时

间最长的调容压缩机（C2）将停止主步级 

- 当调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，最后一

台调容压缩机（C3）切断主步级 

- 当条件满足后，调速压缩机最后停止 

- 当主步级或卸载阀停止时，调速压缩机将增速

（35Hz），以使容量与停止容量相同。 
 
 
压缩机应用压缩机应用压缩机应用压缩机应用 7 – 2x 速度速度速度速度 + 单个单个单个单个 
控制器可控制由 2台调速压缩机和数台单步压缩机组成的

组合，其中单步压缩机的大小可相同或不同（与所选择的

连接模式有关）。 
使用 2台调速压缩机的优点是它可实现非常低的容量，承

受低负载，同时可实现非常高的变量调节范围。 
 
使用该压缩机应用的前提条件： 
• 2台调速压缩机与后续的单步压缩机大小可不同 
• 调速压缩机的大小可相同或不同（与选择的连接模式有

关） 
• 2台调速压缩机的频段范围相同 
• 单步压缩机大小可相同或不同（与选择的连接模式有

关） 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

可根据以下连接模式操作该压缩机组合： 
• 顺序运行 
• 循环运行 
• 最佳调整运行 
 
操作调速压缩机。 
欲知调速压缩机一般操作的更多信息，可参阅“能量机组

类型”部分。 
 
循环运行-例子 
调速压缩机大小相同 
单步压缩机大小也应该相同。 
 
调速压缩机总是最先启动、最后停止。 
其它压缩机将根据运行时间（先入先出原则）启动和停

止。 
调速压缩机用于填补后续单步压缩机之间的容量空隙。 
 
举例： 

 
 
增加容量： 

- 当所需容量与启动速度相符时，运行时间最短的调速

压缩机启动 

- 当第一台调速压缩机（C1）达到最大运行速度

（60Hz）时，启动第二台调速压缩机（C2），以使两

台压缩机同时运行。 

- 当两台调速压缩机达到最大速度（60Hz）时，运行时

间最短的单步压缩机（C3）将启动 

- 当两台调速压缩机再次达到最大速度（60Hz）时，将

启动最后一台单步压缩机（C4） 

- 当单步压缩机启动后，调速压缩机将减速（35Hz）以

使容量与启动时容量相同。 
 
减小容量： 

- 当调速压缩机达到最小速度（25Hz）时，运行时间最

长的单步压缩机（C3）将被停止 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，最

后一台单步压缩机（C4）将被终止 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，运

行时间最长的调速压缩机（C1）将被停止 

- 当条件都满足后，最后一台调速压缩机（C2）停止 

- 当单步压缩机停止后，调速压缩机将增速（50Hz）以

使容量与停止时容量相同。 
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最佳调整模式 – 例子 
2台调速压缩机大小不同，后面的单步压缩机大小也不

同。调速压缩机总是最先启动、最后停止。 
为了实现最佳可能的容量调节（最少可能的容量步级），

容量分布器将自动启动或停止调速压缩机和单步压缩机。 
 
例 1 
在该例中，调速压缩机大小相同，单步压缩机大小不同。 

 
 
 
增加容量： 

- 当所需容量与启动速度相符时，运行时间最短的调速

压缩机（C1）启动 

- 当第一台调速压缩机（C1）达到最大运行速度

（60Hz）时，将启动第二台调速压缩机（C2），以使

两台压缩机同时运行 

- 当两台调速压缩机达到最大速度（60Hz）时，运行时

间最短的单步压缩机（C3）将启动 

- 当两台调速压缩机再次达到最大速度（60Hz）时，运

行时间最长的单步压缩机（C4）启动，运行时间最短

的压缩机（C3）停止 

- 当两台调速压缩机再次达到最大速度（60Hz）时，运

行时间短的单步压缩机（C4）再次启动。 

- 当单步压缩机启动后，调速压缩机将减速（35Hz）以

使容量与启动时容量相同。 
 
 
减小容量： 

- 当调速压缩机达到最小速度（25Hz）时，运行时间最

短的单步压缩机（C3）将被停止 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，大

的单步压缩机（C4）将被停止，小的单步压缩机

（C3）将被启动 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，小

的单步压缩机（C3）将停止 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（25Hz）时，运

行时间最长的调速压缩机将停止 

- 当条件都满足后，最后一台调速压缩机（C2）将停止 

- 当单步压缩机停止后，调速压缩机将增速（50Hz）以

使容量与停止时容量相同 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

例 2： 
在该例中，调速压缩机大小不同，单步压缩机的大小也不

相同。 

 
 
 
增加容量： 

- 当所需容量与启动速度相符时，最小的调速压缩机

（C1）启动 

- 当最小的调速压缩机（C1）达到最大运行速度

（90Hz）时，将启动大的调速压缩机（C2），并停止

小的调速压缩机。 

- 当大的调速压缩机达到最大速度（90Hz）时，小的调

速压缩机（C1）再次被启动，以使两台调速压缩机同

时运行 

- 当两台调速压缩机再次达到最大速度（90Hz）时，小 
的单步压缩机（C3）启动 

- 当两台调速压缩机再次达到最大速度（90Hz）时，大

的单步压缩机（C4）启动，之后停止小的单步压缩机

（C3） 

- 当两台调速压缩机再次达到最大速度（90Hz）时，小

的单步压缩机（C3）再次启动。 

- 当单步压缩机启动后，调速压缩机将减速（56.7Hz）
以使容量与启动时容量相同。 

 
 
减小容量： 

- 当调速压缩机达到最小速度（30Hz）时，小的单步压

缩机（C3）将被停止 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（30Hz）时，大

的单步压缩机（C4）停止，小的单步压缩机（C3）将

被启动 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（30Hz）时，小

的单步压缩机（C3）将停止 

- 当两台调速压缩机再次达到最小速度（30Hz）时，小

的调速压缩机（C1）将停止 

- 当大的调速压缩机达到最小速度（30Hz）时，它将被

停止，而小的调速压缩机（C1）将启动 

- 当条件都满足后，小的调速压缩机（C1）将停止 

- 当单步压缩机停止后，调速压缩机将增速（63.3Hz）
以使容量与停止时容量相同 
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附件附件附件附件 B – 建议连接建议连接建议连接建议连接 AK – PC 730 
 
功能功能功能功能 
控制器拥有一套设置值，可供选择不同的安装类型。如果

使用这些设置值，控制器将提供一系列连接端口，从而获

得不同功能。 
这些连接端口显示如下。 
 
即使没有 100%按照如下所述安装，依然可使用这些功

能。使用后，只需调整偏差值。 
控制器中给出的连接端口可根据用户需求改变。 
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端口号端口号端口号端口号  应应应应

用用用用 
压缩机压缩机压缩机压缩机                      风扇风扇风扇风扇 描述描述描述描述 模块模块模块模块 

1 2 3 4 5 6 
模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

1               
 

3×单步 
4 风扇 模块 2- 

AK-
XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

   

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

2          
 

4×单步 
4风扇 模块 2- 

AK-
XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

压缩机 5 
安全 

 3   
 

5×单步 
6风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

压缩机 5 
安全 

压缩机
6 

安全 
4 

 
 

 
 

6×单步 
6风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

5 
 

                         

1×1卸载 
2×单步 
4风扇 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

   

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

6 
 

               

1×1卸载 
3×单步 
4风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

 7 
 

                            

1×2卸载 
2×单步 
4风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

8 
 

                     

1×2卸载 
3×单步 
4风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

9 
 

                   

2×1卸载 
2×单步 
4风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

   10 
 

                 

3×1卸载 
6风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

11  
3×2卸载 
6风扇 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 
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模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

   
        

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

 

端口号端口号端口号端口号 
应用应用应用应用 

7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 24 

1 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3  Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4  

               

2 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4 Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4  

               

3 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4 Comp. 5     

               

4 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4 Comp. 5 Comp. 6    

               

5 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload 1 

Comp. 2 Comp. 3 Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4  

               

6 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4     

               

7 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 1 
Unload.2 

Comp. 2 Comp. 3     

               

8 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 1 
Unload.2 

Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4    

               

9 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 3 Comp. 4    

               

10 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 3 
Comp. 3 
Unload.1 

   

               

11 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 1 
Unload.2 

Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 2 
Unload.2 

Comp. 
3 

Comp. 3 
Unload.1 

 

 
 

 

 
风

扇
6 
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端口号端口号端口号端口号  应应应应

用用用用 
压缩机压缩机压缩机压缩机                      风扇风扇风扇风扇 描述描述描述描述 模块模块模块模块 

1 2 3 4 5 6 
模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4
安全 

  

模块 3- 
AK-XM204 

压缩机 3 
 

压缩机 3 
卸载 1 

压缩机 3 
卸载 2 

压缩机 3 
卸载 3 

压缩机 4 
压缩机

4卸载 1 

12       
 

4×3卸载 
6 风扇 

模块 4- 
AK-

XM204A 
风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

压缩机 5 
安全 

 13  

                                                 
 

5×1卸载 
6 风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

压缩机 5 
 

压缩机 5 
卸载 1 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

14                                    
 

1×调速 
1单步 
4风扇 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

VSD.1 
安全 

   

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

15 

 
 

                           
 

1×调速 
2单步 
4风扇 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

VSD.1 
安全 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

16 
              

1×调速 
3单步 
4风扇 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

VSD.1 
安全 

 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

压缩机 5 
安全 

VSD.1 
安全 

17         

                                                 
               

1×调速 
4单步 
6风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

VSD.1 
安全 

18 

 

                     

1×调速 
2×1卸载 
4风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

VSD.1 
安全 

 19 
   

 

                                                  
                     

1×调速 
3×1卸载 
6 风扇 

模块 3- 
AK-XM204 

风扇 1 风扇 2 风扇 3 风扇 4 风扇 5 风扇 6 

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

20 
 

                   

2×调速 
4风扇 模块 2- 

AK-
XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

VSD.1 
安全 

VSD.2 
安全 

  

模块 1- 
控制器 

  加载 
1 

夜间 热回收 主开关 

21 
        

2×调速 
2单步 
4 风扇 

模块 2- 
AK-

XM102B 

压缩机 1 
安全 

压缩机 2 
安全 

压缩机 3 
安全 

压缩机 4 
安全 

VSD.1 
安全 

VSD.2 
安全 
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端口号端口号端口号端口号 
应应应应

用用用用 
7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 24 

12 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 1 
Unload. 2 

Comp. 1 
Unload. 3 

Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 2 
Unload.2 

Comp. 2 
Unload.3 

 

 
 

  

 
 

Comp. 4 
Unload.2 

Comp. 4 
Unload.3 

   

            

13 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 
Comp. 1 
Unload.1 

Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 3 
Comp. 3 
Unload.1 

Comp. 4 
Comp.4 
Unload.1 

 

 
 

  

 
 

Fan 5 Fan 6 

   

            

14 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2   Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4 
Comp 
speed 

               

15 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3  Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4 
Comp 
speed 

               

16 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4 Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4 
Comp 
speed 

               

17 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4 Comp. 5    
Comp 
speed 

               

18 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 3 
Comp. 3 
Unload.1 

   
Comp 
speed 

               

19 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 
Comp. 2 
Unload.1 

Comp. 3 
Comp. 3 
Unload.1 

Comp. 4 
Comp. 4 
Unload.1 

 
Comp 
speed 

               

20 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2   Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4 
Comp 
speed 

               

21 Sc3 Sd Ss P0 Pc Comp. 1 Comp. 2 Comp. 3 Comp. 4 Fan 1 Fan 2 Fan 3 Fan 4 
Comp 
speed 
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安装注意事项安装注意事项安装注意事项安装注意事项 
 
 
意外损伤、安装失误或现场条件，都有可能造成控制系统产生故障，并最终导致系统死机。 
 
为了防止该情况发生，我们考虑到了所有的安全防护措施。但是，错误安装仍会导致问题产生。电子控制是工程实践中不

可替代的方法。 
 
 
由于上述缺陷而导致的任何货品或部件受损，丹佛斯将不负责。安装者应彻底检查安装程序，调整安全装置。 
 
压缩机停止运行，需要了解控制器的一些必要信号或压缩机之前需要连接喷液等，这可参考一些特殊资料。 
 
当地丹佛斯将很乐意为您提供更多咨询。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
丹佛斯对于在产品目录、手册和其他印刷材料中可能出现的错误不承担任何责任，丹佛斯保留不预先通知更改其产品的权

利。如果这种更改不会影响双方已经同意的基本规格性能，则也适用于已经定购的产品。本资料里的所有商标所有权归各 
自公司所有。Danfoss 和 Danfoss 徽标字型为 Danfoss A/S 的商业标志。版权所有。 
 


