Regulatory mocy ACI M

ACl regulatory mocy s3
przeznaczone do bardzo
doktadnej regulagji
temperatury w ob-
wodach grzejnych

lub do tagodnego
zataczania
transformatoréw.
Wbudowany mikroporo-
cesor umozliwia prace w
trybie sterowania katem
fazowym lub sterowania
grupowego. Regulator
automatycznie dopa-
sowuje sie do obcigzenia
zapewniajace tagodne
jego zafaczanie,

a w trybie sterowania
grupowego ogranicza
wplyw statopragdowego
strumienia
magnetycznego w transformatorze. Regulator ACI moze z tatwoscig wspotpracowac ze sterownikiem PLC
poprzez jeden z wielu standardéw sygnatu sterujacego. Zastosowaniem regulatoréw jest sterowanie moca
grzatek oporowych, promiennikéw halogenowych, lamp zarowych oraz zataczanie 1fazowych transformatoréw
np. zgrzewarek jak réwniez regulacja predkosci obrotowej 1fazowych silnikéw wentylatoréw.
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Dane techniczne

Prad Prad Prad Prad Napiecie =~ Napiecie Modut Numer
roboczy roboczy roboczy roboczy steruiace rac mm?*) Typ Katalogow
AC1 AC3 AC55b  AC56a J pracy 9"
30A 15A 30A 30A 19-28 208-240V 45 ACI 30-1 037N0057
30A 15A 30A 30A 19-28 400-480V 45 ACI 30-1 037N0059
50A 15A 30A 30A 19-28 208-240V 90 ACI 50-1 037N0058
50A 15A 30A 30A 19-28 400-480V 90 ACI 50-1 037N0060

*) szeroko$¢ montazu na szynie DIN
AC 55b - promienniki lampowe
AC 56a - transformatory

Cechy urzadzenia:

® montaz na szynie DIN

® fatwa i szybka instalacja

® parametryzacja wg. kategorii obcigzenia AC1

® sterowanie katem fazowym lub sterowanie grupowe

® sygnat pradowy, 4-20 mA, 20-4 mA,0-20 mA oraz 20-0 mA
® sygnat napieciowy, 0-10V d.c. and 10-0V d.c.

® zadawanie potencjometryczne, 0-10 kQ lub 10-0 kQ

® charakterystyka liniowego napiecia lub liniowej mocy
® kompaktowa konstrukcja modutowa wraz z radiatorem
® stopien ochrony IP 20

® wbudowany warystor ochronny

® wskaznik stanu LED

o certyfikaty CE, CSA, UL oraz C-tick
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Regulatory mocy ACI - opis zasady dziatania:
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Wybor sposobu sterowania

Wybér sygnatu sterujgcego
Rodzaj sygnatu sterujacego dokonuje sie za pomoca
pokretta

Zabezpieczenie

Wejscie sterownicze jest zabezpieczone przed
przecigzeniem. Jesli prad przekroczy 25maA,
automatycznie petla pradowa zostanie przerwana,

a wskaznik LED zasygnalizuje awarie.

Wejscie jest zabezpieczone przed pomytkowym
podaniem napiecia 24V dc.

Zaciski sg oznaczone + i -, polaryzacje nalezy zachowac.
Wejscie ma ptywajacy poziom zera napiecia.

Danfoss
A37-281.10

Wybor trybu pracy

Sterowaniem kqtem fazowym

Mozna wybra¢ dwa tryby sterowania.

Liniowe napecie (Voltage), napiecie na obcigzeniu
zmienia sie liniowo wzgledem sygnatu sterujgcego,
lub liniowa moc (Power), gdzie moc na obcigzeniu
zmienia sie liniowo wzgledem sygnatu sterujgcego.

Sterowanie grupowe
Realizuje przesyt paczek sinusoid w nastawialnych cyklach
od 400ms do 60s zalezny liniowo od zadanego sygnatu.

Danfoss
A37-282.10

Przyktady zastosowan - grzanie

Sterowanie w obu trybach pracy
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Maks. obcigzenie przy: 230V 400V Maks. obcigzenie przy: 230V
ACI 30-1 6,9 kW 12kW 3 x ACl 30-1 20,7 kW
ACI 50-1 11,5 kW 20 kW 3 x ACI 50-1 24,5 kW




Regulatory mocy ACI - charakterystyka M

Zabezpieczenie bezpiecznikami

ACI 30 ACI 50
Koordynacja 1 50 A gL/gG
Koordynacja 2 1%t (t=10ms) 1800 A%s
Dobér do pracy w podwyzszonej temperaturze
Temperatura otoczenia ACI 30 ACI 50
+40°C [A] 30 50
+50°C [A] 25 40
+60°C [A] 20 30
Parametry ogdlne
parametr wartosc
Zakres napiecia sterowniczego 19- 28V ac/dc
Prad uptywu max. 1 mA
Minimalny prad roboczy 10 mA
Znamionowe napiecie izolacji Ui 660V
Znamionowe napiecie impulsowe Umax. 4kv
Wejscie sygnatowe ptywajace zero
Izolacja zasilanie - obwéd sygnatowy 2,5kV
Izolacja sterowanie - obwdéd sygnatowy 500V
Zaktoécenia elektromagnetyczne EN 50082-1i EN 50082-2
Straty mocy na ciepto 1,2W/A
Temperatura pracy - nominalna -5°C + 40°C
Temperatura skladowania -20°C + 80°C
Sposéb chtodzenia Konwekcyjny
Montaz Pionowy
Stopien ochrony IP 20
Wymiary Na stronie 82

Uwaga:
Wejscia obwodu sygnatowego i sterowania sg zabezpieczone przed przecigzeniem i przepieciem

Zaciski 11-12 nie maja wewnetrznego podtaczenia, stuza do montazu termostatu UP62
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Regulatory mocy ACI

Aplikacja - zatagczanie transformatoréw

Zalgczanie transformatorow

Podstawowym problemem przy zatgczaniu jest
indukcyjnos¢ obwodu magnetycznego.

Gdy transformator jest wytaczony (H=0) to indukcja B
pozostaje na wysokim poziomie ze wzgledu na
magnetyzm szczatkowy charakterystyczny dla materiatu
rdzenia transformatora. Po zalaczeniu, ACl tagodnie
zatacza obwaod unikajgc powstawania uderzen
pradowych, ponadto przy kolejnych momentach zataczen
Lpamieta” o polaryzacji, ustalajace ja zawsze przeciwnie
do poprzedniej, co prowadzi do obnizenia pikow
pradowych normalnie powstajgcych podczas
zataczania transformatora.

A37-293.10
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Sterowanie kqtem fazowym
ACl fagodnie zafacza transformator do napiecia
ustawionego przez sygnat sterowniczy.

Sterowanie grupowe

ACl fagodnie zafgcza transformator tylko do wartosci
znamionowej napiecia, dlatego ze przepuszczane sg
petne sinusoidy. Sposéb ten ogranicza piki pragdowe
oraz nasycenie strumieniem DC.
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Obciazenie
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Wymiary M
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